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开式回路开式回路开式回路开式回路

开式与闭式液压回路

闭式回路闭式回路闭式回路闭式回路
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闭式泵的吸口与出口闭式泵的吸口与出口闭式泵的吸口与出口闭式泵的吸口与出口

大小相同大小相同大小相同大小相同。。。。

�开开开开式泵与闭式泵在外式泵与闭式泵在外式泵与闭式泵在外式泵与闭式泵在外

观上的显著差别是观上的显著差别是观上的显著差别是观上的显著差别是：：：：

闭式闭式闭式闭式回回回回路泵的出口压路泵的出口压路泵的出口压路泵的出口压

力等于负载压力力等于负载压力力等于负载压力力等于负载压力。。。。

�开式回开式回开式回开式回路泵的出口压路泵的出口压路泵的出口压路泵的出口压

力高于负载压力力高于负载压力力高于负载压力力高于负载压力，，，，由由由由

溢流阀或泵的压力补溢流阀或泵的压力补溢流阀或泵的压力补溢流阀或泵的压力补

偿变量调节偿变量调节偿变量调节偿变量调节；；；；

闭式闭式闭式闭式回回回回路的负载流量路的负载流量路的负载流量路的负载流量

等于泵的输出流量等于泵的输出流量等于泵的输出流量等于泵的输出流量，，，，

直接由泵调节直接由泵调节直接由泵调节直接由泵调节。。。。

�开式回开式回开式回开式回路的负载流量路的负载流量路的负载流量路的负载流量

一般由流量阀调节一般由流量阀调节一般由流量阀调节一般由流量阀调节；；；；

开式泵的吸口明显大开式泵的吸口明显大开式泵的吸口明显大开式泵的吸口明显大

于出口于出口于出口于出口；；；；
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基本闭式液压传动回路
问题问题问题问题：：：：内部泄漏会引起液压泵产生气穴现象导致无内部泄漏会引起液压泵产生气穴现象导致无内部泄漏会引起液压泵产生气穴现象导致无内部泄漏会引起液压泵产生气穴现象导致无

法工作法工作法工作法工作
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基本闭式液压传动回路
加入补油泵加入补油泵加入补油泵加入补油泵, , , , 通过补油单向阀向封闭回路补油通过补油单向阀向封闭回路补油通过补油单向阀向封闭回路补油通过补油单向阀向封闭回路补油

液流方向液流方向液流方向液流方向
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基本闭式液压传动回路
具有双向补油作用具有双向补油作用具有双向补油作用具有双向补油作用

液流方向液流方向液流方向液流方向
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基本闭式液压传动回路
加入更油梭阀加入更油梭阀加入更油梭阀加入更油梭阀, 使回路中的油液得到冷却使回路中的油液得到冷却使回路中的油液得到冷却使回路中的油液得到冷却

更油梭更油梭更油梭更油梭阀设阀设阀设阀设置在负载置在负载置在负载置在负载侧为佳侧为佳侧为佳侧为佳，，，，以利及以利及以利及以利及时排出做功后的热油时排出做功后的热油时排出做功后的热油时排出做功后的热油
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基本闭式液压传动回路
同样同样同样同样，，，，具有双向更油作用具有双向更油作用具有双向更油作用具有双向更油作用
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基本闭式液压传动回路
加入伺服变量控制器加入伺服变量控制器加入伺服变量控制器加入伺服变量控制器，，，，实现对负载速度的控制实现对负载速度的控制实现对负载速度的控制实现对负载速度的控制
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基本闭式液压传动回路
加入压力补偿加入压力补偿加入压力补偿加入压力补偿 (恒压恒压恒压恒压) 变量越权监控功能变量越权监控功能变量越权监控功能变量越权监控功能

对于金杯泵对于金杯泵对于金杯泵对于金杯泵, 该功能由系统压力直接作用该功能由系统压力直接作用该功能由系统压力直接作用该功能由系统压力直接作用, 响应快响应快响应快响应快,并具有安全阀功能并具有安全阀功能并具有安全阀功能并具有安全阀功能
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典型的闭式液压传动回路由液压泵直接与液压马达典型的闭式液压传动回路由液压泵直接与液压马达典型的闭式液压传动回路由液压泵直接与液压马达典型的闭式液压传动回路由液压泵直接与液压马达

连接组成连接组成连接组成连接组成

� 通常采用定量液压马达通常采用定量液压马达通常采用定量液压马达通常采用定量液压马达

� 调节液压泵的输出流量调节液压泵的输出流量调节液压泵的输出流量调节液压泵的输出流量，，，，直接控制负直接控制负直接控制负直接控制负载速度载速度载速度载速度

� 泵的出口压力等于负载压力泵的出口压力等于负载压力泵的出口压力等于负载压力泵的出口压力等于负载压力

典型的闭式回路液压传动装置
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6.00 in3/rev    (98.3 ml/rev)

7.25 in3/rev    (118.8 ml/rev)

8.00 in3/rev    (131.1 ml/rev)

11.00 in3/rev  (180.3 ml/rev)

14.00 in3/rev  (229.5 ml/rev)

24.6 in3/rev    (403.2 ml/rev)

30.6 in3/rev    (501.5 ml/rev) 

在在在在 350 bar 连续工作压力下连续工作压力下连续工作压力下连续工作压力下，，，，额定可全额定可全额定可全额定可全

排量输出并具有全功率通轴驱动能力排量输出并具有全功率通轴驱动能力排量输出并具有全功率通轴驱动能力排量输出并具有全功率通轴驱动能力。。。。

All displacements rated to 5000 
psi continuous duty and have 

full thru-drive capability.

排量排量排量排量 Displacements

Gold Cup 金杯系列柱塞泵与马达系列
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金杯泵结构剖视 Gold Cup Cross Section
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补油压力补油压力补油压力补油压力

泄油压力泄油压力泄油压力泄油压力

吸口压力吸口压力吸口压力吸口压力

出口压力出口压力出口压力出口压力

内部零件内部零件内部零件内部零件

壳体壳体壳体壳体

先导控制压力先导控制压力先导控制压力先导控制压力

控制阀块控制阀块控制阀块控制阀块
((((包含全部所需阀件包含全部所需阀件包含全部所需阀件包含全部所需阀件))))缸体轴承缸体轴承缸体轴承缸体轴承

摇架式摇架式摇架式摇架式斜盘组件斜盘组件斜盘组件斜盘组件

传动轴轴承传动轴轴承传动轴轴承传动轴轴承

补油补油补油补油及控及控及控及控制泵制泵制泵制泵

伺服变量机构伺服变量机构伺服变量机构伺服变量机构 转子柱塞组件转子柱塞组件转子柱塞组件转子柱塞组件 配流盘配流盘配流盘配流盘

传动轴传动轴传动轴传动轴

机械式轴封机械式轴封机械式轴封机械式轴封
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金杯系列产品优点 Goldcup Benifits

� 采用缸体大轴承采用缸体大轴承采用缸体大轴承采用缸体大轴承，，，，具有抗负载冲击的防护能力具有抗负载冲击的防护能力具有抗负载冲击的防护能力具有抗负载冲击的防护能力；；；；

液压泵工作时所有内部作用力的合力可分解为一个轴向液压泵工作时所有内部作用力的合力可分解为一个轴向液压泵工作时所有内部作用力的合力可分解为一个轴向液压泵工作时所有内部作用力的合力可分解为一个轴向

力和一个径向力力和一个径向力力和一个径向力力和一个径向力；；；；

缸体轴承将径向力直接传递到壳体上缸体轴承将径向力直接传递到壳体上缸体轴承将径向力直接传递到壳体上缸体轴承将径向力直接传递到壳体上，，，，使传动轴不承受使传动轴不承受使传动轴不承受使传动轴不承受

任何径向力任何径向力任何径向力任何径向力，，，，改善了强度条件改善了强度条件改善了强度条件改善了强度条件；；；；

结果结果结果结果：：：：缸体不会与配油盘产生脱离或倾斜现象缸体不会与配油盘产生脱离或倾斜现象缸体不会与配油盘产生脱离或倾斜现象缸体不会与配油盘产生脱离或倾斜现象。。。。

� 独特的叶片式变量摆动缸及摇架式斜盘设计独特的叶片式变量摆动缸及摇架式斜盘设计独特的叶片式变量摆动缸及摇架式斜盘设计独特的叶片式变量摆动缸及摇架式斜盘设计，，，，变量响变量响变量响变量响

应快速应快速应快速应快速、、、、平平平平稳稳稳稳；；；；

� 模块化的伺服变量控制器模块化的伺服变量控制器模块化的伺服变量控制器模块化的伺服变量控制器，，，，控制功能柔性化控制功能柔性化控制功能柔性化控制功能柔性化；；；；

� 模块式模块式模块式模块式的的的的集成集成集成集成控控控控制阀块制阀块制阀块制阀块，，，，便于维护便于维护便于维护便于维护、、、、修理修理修理修理。。。。
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P

P

Fr

Fp α

由压力产生的作用力由压力产生的作用力由压力产生的作用力由压力产生的作用力
应沿着斜盘作用面的应沿着斜盘作用面的应沿着斜盘作用面的应沿着斜盘作用面的

法线方向法线方向法线方向法线方向。。。。

转子部件对凸轮斜盘转子部件对凸轮斜盘转子部件对凸轮斜盘转子部件对凸轮斜盘

的推力的推力的推力的推力F 传递到端盖传递到端盖传递到端盖传递到端盖
上上上上, 其轴向分力其轴向分力其轴向分力其轴向分力Fp 最最最最
终由壳体固紧螺栓承终由壳体固紧螺栓承终由壳体固紧螺栓承终由壳体固紧螺栓承

担担担担。。。。

凸轮斜盘对转子组件凸轮斜盘对转子组件凸轮斜盘对转子组件凸轮斜盘对转子组件
的反作用力的径向分的反作用力的径向分的反作用力的径向分的反作用力的径向分

力力力力 Fr 则经缸体轴承传则经缸体轴承传则经缸体轴承传则经缸体轴承传
递到壳体上递到壳体上递到壳体上递到壳体上，，，，由壳体由壳体由壳体由壳体

承担承担承担承担。。。。

传动轴不承受径向力传动轴不承受径向力传动轴不承受径向力传动轴不承受径向力

内部受力状态分析
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轴向力传递轴向力传递轴向力传递轴向力传递到到到到摇架摇架摇架摇架式式式式

斜盘和斜盘座上斜盘和斜盘座上斜盘和斜盘座上斜盘和斜盘座上，，，，而而而而

不是耳轴轴承上不是耳轴轴承上不是耳轴轴承上不是耳轴轴承上；；；；

该极大的轴向力最终该极大的轴向力最终该极大的轴向力最终该极大的轴向力最终

由壳体承受由壳体承受由壳体承受由壳体承受。。。。

摇架式斜盘及斜盘座



18

青铜衬套青铜衬套青铜衬套青铜衬套

钢质柱塞钢质柱塞钢质柱塞钢质柱塞

钢质滑靴保持圈钢质滑靴保持圈钢质滑靴保持圈钢质滑靴保持圈青铜滑靴青铜滑靴青铜滑靴青铜滑靴

钢质斜盘钢质斜盘钢质斜盘钢质斜盘
滑板滑板滑板滑板

转子缸体与柱塞、滑靴与斜盘配合面
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随随随随缸体一缸体一缸体一缸体一起转动起转动起转动起转动

带带带带 MoS2 镀镀镀镀层的青铜摩擦面层的青铜摩擦面层的青铜摩擦面层的青铜摩擦面

固定固定固定固定在后端盖上在后端盖上在后端盖上在后端盖上

钢钢钢钢质质质质，，，，表面硬化表面硬化表面硬化表面硬化

提提提提供配流功能供配流功能供配流功能供配流功能

转子缸体与配流盘配合面
衬衬衬衬板板板板

配流配流配流配流盘盘盘盘
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伺服变量机构
摇架式摇架式摇架式摇架式斜盘和斜盘座结构为采用斜盘和斜盘座结构为采用斜盘和斜盘座结构为采用斜盘和斜盘座结构为采用

Denison 独特的伺服变量机构创独特的伺服变量机构创独特的伺服变量机构创独特的伺服变量机构创

造了条件造了条件造了条件造了条件；；；；

图中小耳状物体为腰形变量摆图中小耳状物体为腰形变量摆图中小耳状物体为腰形变量摆图中小耳状物体为腰形变量摆动动动动

缸的叶片式活缸的叶片式活缸的叶片式活缸的叶片式活塞塞塞塞。。。。

叶片式活塞叶片式活塞叶片式活塞叶片式活塞

腰形变腰形变腰形变腰形变量摆动量摆动量摆动量摆动缸体缸体缸体缸体
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伺服变量机构
将带有伺服输入机构的控制盖将带有伺服输入机构的控制盖将带有伺服输入机构的控制盖将带有伺服输入机构的控制盖

板盖在腰形变量缸体上板盖在腰形变量缸体上板盖在腰形变量缸体上板盖在腰形变量缸体上，，，，即构即构即构即构

成伺服变量机构成伺服变量机构成伺服变量机构成伺服变量机构。。。。

伺服控制盖板伺服控制盖板伺服控制盖板伺服控制盖板
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伺服变量机构
小尺寸的变量摆动小尺寸的变量摆动小尺寸的变量摆动小尺寸的变量摆动缸缸缸缸 (两两两两侧各一侧各一侧各一侧各一个个个个) 提提提提供了变量的快速响供了变量的快速响供了变量的快速响供了变量的快速响应应应应：：：：

� 斜盘摆角的拉回斜盘摆角的拉回斜盘摆角的拉回斜盘摆角的拉回，，，，需要较高的伺服控制压力需要较高的伺服控制压力需要较高的伺服控制压力需要较高的伺服控制压力

� 变量摆动缸的双作用设计变量摆动缸的双作用设计变量摆动缸的双作用设计变量摆动缸的双作用设计，，，，允许叠加压力补偿变量监控功能允许叠加压力补偿变量监控功能允许叠加压力补偿变量监控功能允许叠加压力补偿变量监控功能 (所有金所有金所有金所有金

杯系列液压泵的标准配置杯系列液压泵的标准配置杯系列液压泵的标准配置杯系列液压泵的标准配置)；；；；

� 变量缸的信号输入机构由连在斜盘上的伺服板和与伺服输入轴相连的变量缸的信号输入机构由连在斜盘上的伺服板和与伺服输入轴相连的变量缸的信号输入机构由连在斜盘上的伺服板和与伺服输入轴相连的变量缸的信号输入机构由连在斜盘上的伺服板和与伺服输入轴相连的

伺服臂组成伺服臂组成伺服臂组成伺服臂组成，，，，输入信号即为伺服输入轴的转角输入信号即为伺服输入轴的转角输入信号即为伺服输入轴的转角输入信号即为伺服输入轴的转角。。。。

伺服臂伺服臂伺服臂伺服臂

伺服旋转输入轴伺服旋转输入轴伺服旋转输入轴伺服旋转输入轴

伺服靴伺服靴伺服靴伺服靴

伺服板伺服板伺服板伺服板

伺服臂伺服臂伺服臂伺服臂

隼销隼销隼销隼销

隼销隼销隼销隼销
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� 当伺服输入轴处于中位当伺服输入轴处于中位当伺服输入轴处于中位当伺服输入轴处于中位时时时时，，，，摇架斜摇架斜摇架斜摇架斜盘也处于中位盘也处于中位盘也处于中位盘也处于中位；；；；

� 伺服靴与伺服板的配合与如伺服阀的阀芯与阀套伺服靴与伺服板的配合与如伺服阀的阀芯与阀套伺服靴与伺服板的配合与如伺服阀的阀芯与阀套伺服靴与伺服板的配合与如伺服阀的阀芯与阀套，，，，为零遮盖形式为零遮盖形式为零遮盖形式为零遮盖形式，，，，伺服伺服伺服伺服

变量缸两腔处于平衡状态变量缸两腔处于平衡状态变量缸两腔处于平衡状态变量缸两腔处于平衡状态；；；；

� 摇架斜摇架斜摇架斜摇架斜盘受力平衡盘受力平衡盘受力平衡盘受力平衡，，，，锁定在中位锁定在中位锁定在中位锁定在中位。。。。

––––零排量信号状态零排量信号状态零排量信号状态零排量信号状态伺服变量机构的动作
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� 变量控制叶片在压力差的作用下变量控制叶片在压力差的作用下变量控制叶片在压力差的作用下变量控制叶片在压力差的作用下，，，，推动摇架斜盘摆动推动摇架斜盘摆动推动摇架斜盘摆动推动摇架斜盘摆动，，，，液压泵变量液压泵变量液压泵变量液压泵变量；；；；

� 转动输入轴转动输入轴转动输入轴转动输入轴 (输入信号输入信号输入信号输入信号), 带动伺服臂及伺服靴转动带动伺服臂及伺服靴转动带动伺服臂及伺服靴转动带动伺服臂及伺服靴转动, 伺服靴在伺服板上产伺服靴在伺服板上产伺服靴在伺服板上产伺服靴在伺服板上产
生偏移生偏移生偏移生偏移，，，，将伺服板上一个接收孔与伺服靴中间的控制油接通将伺服板上一个接收孔与伺服靴中间的控制油接通将伺服板上一个接收孔与伺服靴中间的控制油接通将伺服板上一个接收孔与伺服靴中间的控制油接通，，，，控制油通控制油通控制油通控制油通
过伺服靴进入相应的变量叶片腔过伺服靴进入相应的变量叶片腔过伺服靴进入相应的变量叶片腔过伺服靴进入相应的变量叶片腔，，，，另一侧叶片腔则与壳体泄油相通另一侧叶片腔则与壳体泄油相通另一侧叶片腔则与壳体泄油相通另一侧叶片腔则与壳体泄油相通；；；；

––––输入一个排量信号输入一个排量信号输入一个排量信号输入一个排量信号

� 由此同时由此同时由此同时由此同时，，，，与摇架斜盘相连的伺服杆带动伺服板随斜盘摆动相同的摆角与摇架斜盘相连的伺服杆带动伺服板随斜盘摆动相同的摆角与摇架斜盘相连的伺服杆带动伺服板随斜盘摆动相同的摆角与摇架斜盘相连的伺服杆带动伺服板随斜盘摆动相同的摆角，，，，
伺服板的摆动量即为位置反馈信号伺服板的摆动量即为位置反馈信号伺服板的摆动量即为位置反馈信号伺服板的摆动量即为位置反馈信号。。。。

伺服变量机构的动作
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––––斜盘到达指令位置斜盘到达指令位置斜盘到达指令位置斜盘到达指令位置伺服变量机构的动作

� 精确的位置控制精确的位置控制精确的位置控制精确的位置控制，，，，对任何飘移均有自动纠正功能对任何飘移均有自动纠正功能对任何飘移均有自动纠正功能对任何飘移均有自动纠正功能。。。。

� 当斜盘到达指令要求的位置时当斜盘到达指令要求的位置时当斜盘到达指令要求的位置时当斜盘到达指令要求的位置时，，，，伺服滑靴又将伺服板上的控制通道封伺服滑靴又将伺服板上的控制通道封伺服滑靴又将伺服板上的控制通道封伺服滑靴又将伺服板上的控制通道封
堵堵堵堵，，，，斜盘停止移动斜盘停止移动斜盘停止移动斜盘停止移动。。。。
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金杯泵结构演示
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金杯泵液压原理图
KGV

VA VB

泄油压力泄油压力泄油压力泄油压力

进口压力进口压力进口压力进口压力

补偿控制压力补偿控制压力补偿控制压力补偿控制压力

控制压力控制压力控制压力控制压力

补油压力补油压力补油压力补油压力

工作压力工作压力工作压力工作压力

控制器控制器控制器控制器

B

C

A

H

G

FBFA

BG

DG

AG

D1 D2

K

1:25
2:1 2:1

1 4
补偿压力先导阀补偿压力先导阀补偿压力先导阀补偿压力先导阀5

2

压力补偿变量压力补偿变量压力补偿变量压力补偿变量
顺序阀顺序阀顺序阀顺序阀

3

3

补油压力溢流阀补油压力溢流阀补油压力溢流阀补油压力溢流阀2

伺服伺服伺服伺服压力溢流阀压力溢流阀压力溢流阀压力溢流阀1

43

倍压溢流阀倍压溢流阀倍压溢流阀倍压溢流阀4

5
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金杯泵液压原理图

泄油压力泄油压力泄油压力泄油压力

pT

伺服伺服伺服伺服压力压力压力压力

pC

补油压力补油压力补油压力补油压力

pb

––––伺伺伺伺服压力控制服压力控制服压力控制服压力控制

1:25

KGV

� 伺服压力溢流阀工作时伺服压力溢流阀工作时伺服压力溢流阀工作时伺服压力溢流阀工作时，，，，其主其主其主其主

阀芯处于平衡状态阀芯处于平衡状态阀芯处于平衡状态阀芯处于平衡状态，，，，故故故故有有有有：：：：

B

C

B

ACXb

B
C

A

pA

A

)AAA(p

A
F

p ++++
−−−−−−−−

++++====

CCXbAbBC pA)AA(pFApAp ++++−−−−++++====++++

工作压力工作压力工作压力工作压力

p

AAAB

AX

1
A

AAA

B

ACX ≅≅≅≅
−−−−−−−−

25
1

A
A

B

C ====

其中其中其中其中：：：：

25

p
)p

A
F

(p b
B

C ++++−−−−====

25

p
35pC ++++====

AC

p

pC

pb



29

金杯泵液压原理图––––补油压力控制补油压力控制补油压力控制补油压力控制

1:25

KGV

pT

pX

pb

泄油压力泄油压力泄油压力泄油压力

pT

控制压力控制压力控制压力控制压力

pC

补油压力补油压力补油压力补油压力

pb

AA
AB

AX

� 补油补油补油补油压力溢流阀工作时压力溢流阀工作时压力溢流阀工作时压力溢流阀工作时，，，，其主其主其主其主

阀芯处于平衡状态阀芯处于平衡状态阀芯处于平衡状态阀芯处于平衡状态，，，，故有故有故有故有：：：：
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金杯泵液压原理图

补偿控制补偿控制补偿控制补偿控制
压力压力压力压力 pcm

––––压力补偿变量控制压力补偿变量控制压力补偿变量控制压力补偿变量控制

补油压力补油压力补油压力补油压力

pb

工作压力工作压力工作压力工作压力

p
伺服伺服伺服伺服压力压力压力压力

pC

2:1

� 系系系系统工作压力达到先导阀设定值时统工作压力达到先导阀设定值时统工作压力达到先导阀设定值时统工作压力达到先导阀设定值时，，，，先先先先

导阀开启导阀开启导阀开启导阀开启，，，，主阀芯打开主阀芯打开主阀芯打开主阀芯打开，，，，压力油通过压力油通过压力油通过压力油通过补补补补

偿控制油管偿控制油管偿控制油管偿控制油管进入变量缸进入变量缸进入变量缸进入变量缸，，，，克服伺服压力克服伺服压力克服伺服压力克服伺服压力

推动斜盘推动斜盘推动斜盘推动斜盘，，，，使排量减小至保持工作压力使排量减小至保持工作压力使排量减小至保持工作压力使排量减小至保持工作压力

等于设定值等于设定值等于设定值等于设定值。。。。

V

VB

� 补补补补偿控制压力偿控制压力偿控制压力偿控制压力由倍压溢流阀控制为伺服由倍压溢流阀控制为伺服由倍压溢流阀控制为伺服由倍压溢流阀控制为伺服

压力的压力的压力的压力的2倍倍倍倍，，，，足以推动斜盘又不致过高足以推动斜盘又不致过高足以推动斜盘又不致过高足以推动斜盘又不致过高。。。。

� 系系系系统工作压力低于先导阀设定值时统工作压力低于先导阀设定值时统工作压力低于先导阀设定值时统工作压力低于先导阀设定值时，，，，先先先先

导阀为关闭状态导阀为关闭状态导阀为关闭状态导阀为关闭状态，，，，主阀芯关闭主阀芯关闭主阀芯关闭主阀芯关闭，，，，液压泵液压泵液压泵液压泵

排量由伺服控制器控制确定排量由伺服控制器控制确定排量由伺服控制器控制确定排量由伺服控制器控制确定。。。。
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控制阀块图图解
座阀型设计结构座阀型设计结构座阀型设计结构座阀型设计结构

● 伺伺伺伺服及补油压力溢流阀服及补油压力溢流阀服及补油压力溢流阀服及补油压力溢流阀

● 压力补偿压力补偿压力补偿压力补偿 (恒压恒压恒压恒压) 变量控制顺变量控制顺变量控制顺变量控制顺序序序序阀阀阀阀

KGV

VA VB

隔隔隔隔离单向阀离单向阀离单向阀离单向阀隔隔隔隔离单向阀离单向阀离单向阀离单向阀 补偿调压先导阀补偿调压先导阀补偿调压先导阀补偿调压先导阀

补油压力补油压力补油压力补油压力
先导阀先导阀先导阀先导阀

A口压力补偿口压力补偿口压力补偿口压力补偿
变量顺序阀变量顺序阀变量顺序阀变量顺序阀

倍压溢流阀倍压溢流阀倍压溢流阀倍压溢流阀 B口压力补偿口压力补偿口压力补偿口压力补偿
变量顺序阀变量顺序阀变量顺序阀变量顺序阀

倍压溢流阀倍压溢流阀倍压溢流阀倍压溢流阀 伺服压力伺服压力伺服压力伺服压力
溢流阀溢流阀溢流阀溢流阀

补油压力补油压力补油压力补油压力
溢流阀溢流阀溢流阀溢流阀

25:1
2:1 2:1
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补偿压力调节以及补偿压力调节以及补偿压力调节以及补偿压力调节以及

补油压力先导级补油压力先导级补油压力先导级补油压力先导级

控制阀块爆炸图
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该该该该 3规格泵带一个标准规格泵带一个标准规格泵带一个标准规格泵带一个标准

的内置泵的内置泵的内置泵的内置泵 (17.5 ml/rev), 

并配置一个螺堵并配置一个螺堵并配置一个螺堵并配置一个螺堵。。。。由于由于由于由于

壳体内部通道的布置问壳体内部通道的布置问壳体内部通道的布置问壳体内部通道的布置问

题题题题，，，，若控制与补油流量若控制与补油流量若控制与补油流量若控制与补油流量

均需经过过滤均需经过过滤均需经过过滤均需经过过滤，，，，则控制则控制则控制则控制

器必须配置在器必须配置在器必须配置在器必须配置在A口侧口侧口侧口侧。。。。

P6/7/8 泵液压原理图a (控制器在控制器在控制器在控制器在A侧侧侧侧)

A

G

FA

D1

K

H

AG

B

C

FB

DG

BG

D2

控制器控制器控制器控制器

1:25
2:1 2:1

V KG

VA VB
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P6/7/8 泵液压原理图b (控制器在控制器在控制器在控制器在B侧侧侧侧)

如果如果如果如果控制器必须配置控制器必须配置控制器必须配置控制器必须配置

在在在在B 口侧口侧口侧口侧，，，，则需使用则需使用则需使用则需使用

带外带外带外带外接接接接控制供油的特控制供油的特控制供油的特控制供油的特

殊控制器殊控制器殊控制器殊控制器, 如图所示如图所示如图所示如图所示。。。。

控制器上的外控油口控制器上的外控油口控制器上的外控油口控制器上的外控油口

A

G

FA

D1

K

H

AG

B

C

FB

DG

BG

D2

控制器控制器控制器控制器

1:25
2:1 2:1

V KG

VA VB



35

油油油油口端口端口端口端盖需盖需盖需盖需修改修改修改修改，，，，该螺该螺该螺该螺

塞在经修改塞在经修改塞在经修改塞在经修改的端的端的端的端盖内盖内盖内盖内。。。。

P11/14 泵液压原理图a (控制器在控制器在控制器在控制器在A侧侧侧侧)

该该该该 2规格泵带两个标准的内规格泵带两个标准的内规格泵带两个标准的内规格泵带两个标准的内

置泵置泵置泵置泵 (17.5 ml/rev), 分别提分别提分别提分别提

供控制与补油流量供控制与补油流量供控制与补油流量供控制与补油流量，，，，但配置但配置但配置但配置

一个螺堵提供一个螺堵提供一个螺堵提供一个螺堵提供 J-K (即补油即补油即补油即补油

流量流量流量流量) 的过滤功能的过滤功能的过滤功能的过滤功能。。。。

若控制流量也要求过滤若控制流量也要求过滤若控制流量也要求过滤若控制流量也要求过滤，，，，则则则则

需使用修改的油口端盖需使用修改的油口端盖需使用修改的油口端盖需使用修改的油口端盖，，，，增增增增

加一个螺堵加一个螺堵加一个螺堵加一个螺堵，，，，以提供控制流以提供控制流以提供控制流以提供控制流

量的过滤功能量的过滤功能量的过滤功能量的过滤功能。。。。

控制器控制器控制器控制器

A

H

G

FA

D1

K

G2

J

AG2

AG1

G3
B

C

FB

DG

BG2

BG1

D2

同样地同样地同样地同样地, 

控制器控制器控制器控制器

只能安只能安只能安只能安

装在装在装在装在A

口侧口侧口侧口侧。。。。

1:25
2:1 2:1

V KG

VA VB
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P11/14 泵液压原理图b (控制器控制器控制器控制器在在在在B 侧侧侧侧)

控制器控制器控制器控制器

A

H

G

FA

D1

K

G2

J

AG2

AG1

G3
B

C

FB

DG

BG2

BG1

D2
控制器上的外控油口控制器上的外控油口控制器上的外控油口控制器上的外控油口

如果如果如果如果控制器必须配置在控制器必须配置在控制器必须配置在控制器必须配置在

B 口侧口侧口侧口侧，，，，则需使用带外则需使用带外则需使用带外则需使用带外

接接接接控制供油的特殊控制控制供油的特殊控制控制供油的特殊控制控制供油的特殊控制

器器器器，，，，如图所示如图所示如图所示如图所示。。。。 1:25
2:1 2:1

V KG

VA VB
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该该该该 2规格泵配置一个内规格泵配置一个内规格泵配置一个内规格泵配置一个内

置泵置泵置泵置泵，，，，为弹簧加载叶片为弹簧加载叶片为弹簧加载叶片为弹簧加载叶片

泵泵泵泵，，，，其控制与补油流量其控制与补油流量其控制与补油流量其控制与补油流量

通过通过通过通过G-H之间的外部管之间的外部管之间的外部管之间的外部管

道进行连接道进行连接道进行连接道进行连接，，，，无堵头无堵头无堵头无堵头。。。。

只要在只要在只要在只要在G-H口之间配置口之间配置口之间配置口之间配置

过滤器过滤器过滤器过滤器，，，，控制及补油流控制及补油流控制及补油流控制及补油流

量均可得到过滤量均可得到过滤量均可得到过滤量均可得到过滤。。。。

P24/30 泵液压原理图 (控制器在控制器在控制器在控制器在 A/B 侧侧侧侧)

控制器控制器控制器控制器

AG1

A

G

H1

D1

K

H

AG2

B

C

H1

DG

BG2

D2

FBFA

BG1

1:25
2:1 2:1

V KG

VA VB
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伺服 (主)变量控制器类型
型型型型    式式式式    说说说说                    明明明明    

1** 螺钉调节螺钉调节螺钉调节螺钉调节 

2** 液动液动液动液动 (活塞活塞活塞活塞) 控制控制控制控制, 2 或或或或 3 位位位位 

4** 手动旋转伺服控制手动旋转伺服控制手动旋转伺服控制手动旋转伺服控制 

5** 电液伺服控制电液伺服控制电液伺服控制电液伺服控制（（（（旧型式旧型式旧型式旧型式）））） 

6** 液动比例液动比例液动比例液动比例 (旧型式旧型式旧型式旧型式，，，，已已已已由由由由 8 型控制器替代型控制器替代型控制器替代型控制器替代) 

7** Hi-IQ 伺服阀控制伺服阀控制伺服阀控制伺服阀控制 

8** 液动比例控制液动比例控制液动比例控制液动比例控制（（（（新型新型新型新型）））） 

9** 电液比例控制电液比例控制电液比例控制电液比例控制（（（（新型新型新型新型）））） 
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由于输入信号与变量机构之间的唯一连接接口是伺服臂与伺由于输入信号与变量机构之间的唯一连接接口是伺服臂与伺由于输入信号与变量机构之间的唯一连接接口是伺服臂与伺由于输入信号与变量机构之间的唯一连接接口是伺服臂与伺
服靴服靴服靴服靴，，，，故任一控制器均可与任何金杯泵连接故任一控制器均可与任何金杯泵连接故任一控制器均可与任何金杯泵连接故任一控制器均可与任何金杯泵连接 (或任何金杯变或任何金杯变或任何金杯变或任何金杯变
量马达量马达量马达量马达)。。。。

模块式的伺服控制器
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P6P泵带泵带泵带泵带
“A”口侧口侧口侧口侧4A控制器控制器控制器控制器

伺服变量控制器安装位置
伺服变量控制器采用模块化设伺服变量控制器采用模块化设伺服变量控制器采用模块化设伺服变量控制器采用模块化设

计计计计，，，，所有规格使用的控制器均所有规格使用的控制器均所有规格使用的控制器均所有规格使用的控制器均

相同相同相同相同。。。。

伺伺伺伺服变量控制服变量控制服变量控制服变量控制器模块做器模块做器模块做器模块做成盖板成盖板成盖板成盖板

的形式的形式的形式的形式，，，，安装在变量泵或马达安装在变量泵或马达安装在变量泵或马达安装在变量泵或马达

侧面的变量摆动缸的上面侧面的变量摆动缸的上面侧面的变量摆动缸的上面侧面的变量摆动缸的上面，，，，可可可可

位于任意一侧的摆动缸上位于任意一侧的摆动缸上位于任意一侧的摆动缸上位于任意一侧的摆动缸上，，，，用用用用

主油口主油口主油口主油口A或或或或B来来来来定义其位置定义其位置定义其位置定义其位置。。。。

P14S泵带泵带泵带泵带
“B”口侧口侧口侧口侧5A控制器控制器控制器控制器
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1** 型手动螺钉调节

该型控制通常用于变该型控制通常用于变该型控制通常用于变该型控制通常用于变

量马达量马达量马达量马达，，，，要求具有两要求具有两要求具有两要求具有两

种速度或扭矩的工况种速度或扭矩的工况种速度或扭矩的工况种速度或扭矩的工况；；；；

由弹簧偏置在最大排由弹簧偏置在最大排由弹簧偏置在最大排由弹簧偏置在最大排

量量量量，，，，负载增大压力升负载增大压力升负载增大压力升负载增大压力升

高后由补偿变量功能高后由补偿变量功能高后由补偿变量功能高后由补偿变量功能

使排量减至最小使排量减至最小使排量减至最小使排量减至最小；；；；

最大及最小排量均可最大及最小排量均可最大及最小排量均可最大及最小排量均可

用螺钉手动调节用螺钉手动调节用螺钉手动调节用螺钉手动调节。。。。
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2** 是先导液动是先导液动是先导液动是先导液动 2 或或或或 3 位控制位控制位控制位控制；；；；

� 非比例的最大非比例的最大非比例的最大非比例的最大- 最小排量控制最小排量控制最小排量控制最小排量控制 (2A*)；；；；

� 非比例的前向非比例的前向非比例的前向非比例的前向- 停止停止停止停止-反向控制反向控制反向控制反向控制，，，，双向排量均可调双向排量均可调双向排量均可调双向排量均可调 (2H*)。。。。

2A*控制 2H*控制

2** 型液动 (活塞) 控制
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带二位电磁方向阀的非比例液动控制带二位电磁方向阀的非比例液动控制带二位电磁方向阀的非比例液动控制带二位电磁方向阀的非比例液动控制

初始处于最初始处于最初始处于最初始处于最

大排量位置大排量位置大排量位置大排量位置

初始处于零初始处于零初始处于零初始处于零

排量位置排量位置排量位置排量位置

2M* 型液动 (活塞) 控制
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带三位电磁方向阀的非比例液动控制带三位电磁方向阀的非比例液动控制带三位电磁方向阀的非比例液动控制带三位电磁方向阀的非比例液动控制

2N*控制

2N* 型液动 (活塞) 控制
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提供一个手动伺服输入转轴提供一个手动伺服输入转轴提供一个手动伺服输入转轴提供一个手动伺服输入转轴，，，，输入信号为转轴的转角输入信号为转轴的转角输入信号为转轴的转角输入信号为转轴的转角；；；；

� 信号转角范围信号转角范围信号转角范围信号转角范围：：：：+19<0>-19°°°°

� 弹簧对中弹簧对中弹簧对中弹簧对中

� 输入轴要求的转动扭矩约为输入轴要求的转动扭矩约为输入轴要求的转动扭矩约为输入轴要求的转动扭矩约为 2.3 Nm (20 lbs-in.)

4** 型手动伺服控制
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5** 型控制器为老型式型控制器为老型式型控制器为老型式型控制器为老型式，，，，采用射流管式伺服控制采用射流管式伺服控制采用射流管式伺服控制采用射流管式伺服控制；；；；已被已被已被已被 9** 型型型型
控制器替代控制器替代控制器替代控制器替代，，，，但要求采用不同的电子放大器操控但要求采用不同的电子放大器操控但要求采用不同的电子放大器操控但要求采用不同的电子放大器操控。。。。

5** 型电液伺服控制器
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7** 型伺服阀控制器是高性能型伺服阀控制器是高性能型伺服阀控制器是高性能型伺服阀控制器是高性能、、、、高响应高响应高响应高响应、、、、高精度控制器高精度控制器高精度控制器高精度控制器；；；；

� 采用斜盘摆角反馈的闭环位置控制采用斜盘摆角反馈的闭环位置控制采用斜盘摆角反馈的闭环位置控制采用斜盘摆角反馈的闭环位置控制，，，，从而获得对排量的精确控制从而获得对排量的精确控制从而获得对排量的精确控制从而获得对排量的精确控制；；；；

� 带有改进型的特殊控制阀块带有改进型的特殊控制阀块带有改进型的特殊控制阀块带有改进型的特殊控制阀块，，，，将变量叶片缸直接与伺服阀连接将变量叶片缸直接与伺服阀连接将变量叶片缸直接与伺服阀连接将变量叶片缸直接与伺服阀连接，，，，控制更控制更控制更控制更
精确精确精确精确；；；；

� 具有多种反馈形式选项具有多种反馈形式选项具有多种反馈形式选项具有多种反馈形式选项。。。。

7** 型 Hi-IQ (伺服阀) 控制器
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7** 型 Hi-IQ (伺服阀) 控制器

接AG接BG

接控制压力源接泵壳体压力
R

C2 C1

P

T2T1

B

V 

VBVA

KG

FBFA 至B侧压力补偿越权监控管道至B侧压力补偿越权监控管道

伺服阀 转接阀块
700控制泵集成控制阀块

+

-

排量指令信号排量反馈信号
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7** 型 Hi-IQ (伺服阀) 控制器
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新 7** 型 Hi-IQ控制器
采用采用采用采用 Denison 的新型的新型的新型的新型

4DC01微遮盖伺服阀微遮盖伺服阀微遮盖伺服阀微遮盖伺服阀;

� 廉价伺服阀廉价伺服阀廉价伺服阀廉价伺服阀；；；；

� 标准的标准的标准的标准的ISO安装面安装面安装面安装面。。。。

带闭环电控的闭式回路液压带闭环电控的闭式回路液压带闭环电控的闭式回路液压带闭环电控的闭式回路液压

泵泵泵泵；；；；

性能等于甚至优于标准型性能等于甚至优于标准型性能等于甚至优于标准型性能等于甚至优于标准型

Hi-IQ 泵泵泵泵。。。。

正在进行采用正在进行采用正在进行采用正在进行采用DFplus作控制作控制作控制作控制

阀的开发工作阀的开发工作阀的开发工作阀的开发工作，，，，包括配套的包括配套的包括配套的包括配套的

电子控制器电子控制器电子控制器电子控制器。。。。
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� 简单的数字式设定简单的数字式设定简单的数字式设定简单的数字式设定

� PC 应用界面应用界面应用界面应用界面

Hi-IQ数字控制 GoldCup Digital HI-IQ
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6**与 8**型液动比例控制
6** 型控制为老型式型控制为老型式型控制为老型式型控制为老型式, 已废止已废止已废止已废止。。。。8** 为改进型液动比例控制器为改进型液动比例控制器为改进型液动比例控制器为改进型液动比例控制器。。。。

中位调节螺套中位调节螺套中位调节螺套中位调节螺套

弹弹弹弹簧游隙簧游隙簧游隙簧游隙调整螺套调整螺套调整螺套调整螺套

旋转伺服输入轴旋转伺服输入轴旋转伺服输入轴旋转伺服输入轴

最大排量限位最大排量限位最大排量限位最大排量限位
调节螺钉调节螺钉调节螺钉调节螺钉

控制弹簧控制弹簧控制弹簧控制弹簧

锁紧螺母锁紧螺母锁紧螺母锁紧螺母

最大排量限位最大排量限位最大排量限位最大排量限位
调节螺钉调节螺钉调节螺钉调节螺钉

锁紧帽盖锁紧帽盖锁紧帽盖锁紧帽盖

控制盖板控制盖板控制盖板控制盖板

控制活塞控制活塞控制活塞控制活塞

榫销榫销榫销榫销

伺服臂伺服臂伺服臂伺服臂

P2P1
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比比比比 5** 型简单可靠型简单可靠型简单可靠型简单可靠；；；；
便于实现手动监控便于实现手动监控便于实现手动监控便于实现手动监控。。。。

9** 型电液比例控制器
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9**型控制器实际为安装了两个先导比例减压阀的型控制器实际为安装了两个先导比例减压阀的型控制器实际为安装了两个先导比例减压阀的型控制器实际为安装了两个先导比例减压阀的 8**控制器控制器控制器控制器，，，，
变量机构的旋转位置与输入电流成正比变量机构的旋转位置与输入电流成正比变量机构的旋转位置与输入电流成正比变量机构的旋转位置与输入电流成正比。。。。

P2口先导阀口先导阀口先导阀口先导阀
(中位向上控制中位向上控制中位向上控制中位向上控制)

P1口先导阀口先导阀口先导阀口先导阀
(中位向下控制中位向下控制中位向下控制中位向下控制)

图中蓝色部分为在图中蓝色部分为在图中蓝色部分为在图中蓝色部分为在
8**控制器上附加控制器上附加控制器上附加控制器上附加
的元件的元件的元件的元件 (红色所示红色所示红色所示红色所示
为电气插头为电气插头为电气插头为电气插头)

图示为控制器安装图示为控制器安装图示为控制器安装图示为控制器安装
在在在在 B 侧侧侧侧。。。。

9** 型电液比例控制器
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8**, 9**型控制器中位调节
伺服输入轴伺服输入轴伺服输入轴伺服输入轴
Servo Shaft

隼销隼销隼销隼销
Dowel Pin

弹簧间弹簧间弹簧间弹簧间隙调节隙调节隙调节隙调节
Back Lash Adjustment

最大排量调节最大排量调节最大排量调节最大排量调节
Max Volume Adjust

排量调节排量调节排量调节排量调节
锁锁锁锁紧螺母紧螺母紧螺母紧螺母
Lock Nuts

弹簧调节弹簧调节弹簧调节弹簧调节
锁锁锁锁紧螺母紧螺母紧螺母紧螺母
Lock Nuts

弹簧调节弹簧调节弹簧调节弹簧调节
锁锁锁锁紧螺母紧螺母紧螺母紧螺母
Lock Nuts

中位调节中位调节中位调节中位调节
Null Adjust

控制弹簧控制弹簧控制弹簧控制弹簧
Control Spring
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9*控制弹簧工作长度

75-350 psi (1.5-25 bar) = 1.189” (30.2 mm)

250-450 psi (17.5-31.5 bar) = 1.061” (26.95 mm)

150-400 psi (10.5-28 bar) = 1.136” (28.85 mm)

100-380 psi (7-26.6 bar) = 1.169” (29.69 mm)

75-435 psi (1.5-30.45 bar) = 0.957” (24.31 mm) 0.001” (0.025 mm) = 1.31 psi (0.092 bar)

注注注注1：：：：在设置弹簧工作长度之前在设置弹簧工作长度之前在设置弹簧工作长度之前在设置弹簧工作长度之前，，，，先测量其经压缩至并圈后的先测量其经压缩至并圈后的先测量其经压缩至并圈后的先测量其经压缩至并圈后的自自自自由长度由长度由长度由长度，，，，加上或减去与加上或减去与加上或减去与加上或减去与

理论自由长度理论自由长度理论自由长度理论自由长度 1.25” (31.75 mm) 之间的差值之间的差值之间的差值之间的差值，，，，即即即即为相对于要求工作长度的实际自为相对于要求工作长度的实际自为相对于要求工作长度的实际自为相对于要求工作长度的实际自

由长度由长度由长度由长度。。。。
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以微处理器为基本控制器以微处理器为基本控制器以微处理器为基本控制器以微处理器为基本控制器;

可接受工业标准的输入信号可接受工业标准的输入信号可接受工业标准的输入信号可接受工业标准的输入信号;

可控制液压泵及液压阀可控制液压泵及液压阀可控制液压泵及液压阀可控制液压泵及液压阀;

用于速度和压力的精确和重复控制用于速度和压力的精确和重复控制用于速度和压力的精确和重复控制用于速度和压力的精确和重复控制。。。。

Denison “Venus”电子放大 (驱动)器
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**4 次级扭矩限定 (恒功率) 变量监控
补偿型次级变量控制器补偿型次级变量控制器补偿型次级变量控制器补偿型次级变量控制器, 位于斜盘摆角指示器侧位于斜盘摆角指示器侧位于斜盘摆角指示器侧位于斜盘摆角指示器侧；；；；

该变量控制器对驱动液压泵所需的输入扭矩进行限制该变量控制器对驱动液压泵所需的输入扭矩进行限制该变量控制器对驱动液压泵所需的输入扭矩进行限制该变量控制器对驱动液压泵所需的输入扭矩进行限制,当转速固当转速固当转速固当转速固

定时定时定时定时，，，，即为对输入功率进行限定即为对输入功率进行限定即为对输入功率进行限定即为对输入功率进行限定。。。。

防止原动机超载防止原动机超载防止原动机超载防止原动机超载；；；；

压力升高时压力升高时压力升高时压力升高时，，，，液压泵的输出流量响应减小液压泵的输出流量响应减小液压泵的输出流量响应减小液压泵的输出流量响应减小；；；；

最终结果是泵传动轴的输入扭矩保持恒定最终结果是泵传动轴的输入扭矩保持恒定最终结果是泵传动轴的输入扭矩保持恒定最终结果是泵传动轴的输入扭矩保持恒定。。。。

无需电气控制装置无需电气控制装置无需电气控制装置无需电气控制装置；；；；

两个液流方向两个液流方向两个液流方向两个液流方向，，，，可设定为可设定为可设定为可设定为

不同的限定值不同的限定值不同的限定值不同的限定值。。。。
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**4 次级扭矩限定变量控制器
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伺服滑靴控制的节流口处的压力降伺服滑靴控制的节流口处的压力降伺服滑靴控制的节流口处的压力降伺服滑靴控制的节流口处的压力降, 在增压活塞的低压端形成随斜盘摆角变化的控在增压活塞的低压端形成随斜盘摆角变化的控在增压活塞的低压端形成随斜盘摆角变化的控在增压活塞的低压端形成随斜盘摆角变化的控

制压力制压力制压力制压力，，，，从滑靴控制节流口的压降从滑靴控制节流口的压降从滑靴控制节流口的压降从滑靴控制节流口的压降-流量公式可知流量公式可知流量公式可知流量公式可知：：：：控制压力与摆角的乘积为常数控制压力与摆角的乘积为常数控制压力与摆角的乘积为常数控制压力与摆角的乘积为常数，，，，

对应地对应地对应地对应地，，，，系统压力与排量的乘积为常数系统压力与排量的乘积为常数系统压力与排量的乘积为常数系统压力与排量的乘积为常数，，，，即即即即：：：：输入扭矩为恒值输入扭矩为恒值输入扭矩为恒值输入扭矩为恒值。。。。

constqp
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**4 次级扭矩限定变量控制器工作原理
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Control
Features

Pump      Displacement     Type       Efficiency       Shaft          Rotation         Seals           Design Primary
Controls

Secondary
Controls

Control
Location

Internal
Pump

External
Drive

External
Mounting

Special
Modifications

金杯泵订货代号

排排排排量规格量规格量规格量规格
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P14X 3R1C 9A2 B00 0B0

Control
Features

Pump      Displacement     Type       Efficiency       Shaft          Rotation         Seals           Design Primary
Controls

Secondary
Controls

Control
Location

Internal
Pump

External
Drive

External
Mounting

Special
Modifications

金杯泵订货代号

类型代号类型代号类型代号类型代号
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P14X 3R1C 9A2 B00 0B0

Control
Features

Pump      Displacement     Type       Efficiency       Shaft          Rotation         Seals           Design Primary
Controls

Secondary
Controls

Control
Location

Internal
Pump

External
Drive

External
Mounting

Special
Modifications

金杯泵订货代号

传动轴型式传动轴型式传动轴型式传动轴型式
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P14X 3R1C 9A2 B00 0B0

Control
Features

Pump      Displacement     Type       Efficiency       Shaft          Rotation         Seals           Design Primary
Controls

Secondary
Controls

Control
Location

Internal
Pump

External
Drive

External
Mounting

Special
Modifications

金杯泵订货代号

转向代号转向代号转向代号转向代号
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P14X 3R1C 9A2 B00 0B0

Control
Features

Pump      Displacement     Type       Efficiency       Shaft          Rotation         Seals           Design Primary
Controls

Secondary
Controls

Control
Location

Internal
Pump

External
Drive

External
Mounting

Special
Modifications

金杯泵订货代号

密封件材料密封件材料密封件材料密封件材料
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P14X 3R1C 9A2 B00 0B0

Control
Features

Pump      Displacement     Type       Efficiency       Shaft          Rotation         Seals           Design Primary
Controls

Secondary
Controls

Control
Location

Internal
Pump

External
Drive

External
Mounting

Special
Modifications

由由由由 Parker 指定指定指定指定
Assigned by Parker

金杯泵订货代号

设计系列号设计系列号设计系列号设计系列号
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P14X 3R1C 9A2 B00 0B0

Control
Features

Pump      Displacement     Type       Efficiency       Shaft          Rotation         Seals           Design Primary
Controls

Secondary
Controls

Control
Location

Internal
Pump

External
Drive

External
Mounting

Special
Modifications

金杯泵订货代号

主主主主 (伺服伺服伺服伺服)控制器控制器控制器控制器
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Control
Features

Pump      Displacement     Type       Efficiency       Shaft          Rotation         Seals           Design Primary
Controls

Secondary
Controls

Control
Location

Internal
Pump

External
Drive

External
Mounting

Special
Modifications

P14X 3R1C 9A2 B00 0B0

金杯泵订货代号

控制器位置控制器位置控制器位置控制器位置



P14X 3R1C 9A2 B00 0B0

Control
Features

Pump      Displacement     Type       Efficiency       Shaft          Rotation         Seals           Design Primary
Controls

Secondary
Controls

Control
Location

Internal
Pump

External
Drive

External
Mounting

Special
Modifications
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金杯泵订货代号 控制器特征控制器特征控制器特征控制器特征



Control
Features

Pump      Displacement     Type       Efficiency       Shaft          Rotation         Seals           Design Primary
Controls

Secondary
Controls

Control
Location

Internal
Pump

External
Drive

External
Mounting

Special
Modifications

P14X 3R1C 9A2 B00 0B0

金杯泵订货代号

内置辅泵内置辅泵内置辅泵内置辅泵
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P14X 3R1C 9A2 B00 0B0

内置辅泵选项内置辅泵选项内置辅泵选项内置辅泵选项

0 标准配置标准配置标准配置标准配置

对对对对 6, 7, 8 P, V, X, S：：：： 1.07 in3/rev (17.5 ml/rev)

对对对对 11, 14 P, X, S：：：： 2.14 in3/rev (35 ml/rev)

对对对对 11, 14 V：：：： 1.07 in3/rev (17.5 ml/rev)

X 无内置辅泵无内置辅泵无内置辅泵无内置辅泵

对对对对 6, 7, 8, 11, 14, 24 及及及及 30 R, L, F, M为标准配置为标准配置为标准配置为标准配置

对其它型式为可选项对其它型式为可选项对其它型式为可选项对其它型式为可选项

Control
Features

Pump      Displacement     Type       Efficiency       Shaft          Rotation         Seals           Design Primary
Controls

Secondary
Controls

Control
Location

Internal
Pump

External
Drive

External
Mounting

Special
Modifications

金杯泵订货代号 内置辅泵内置辅泵内置辅泵内置辅泵
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P14X 3R1C 9A2 B00 0B0

内置辅泵选项内置辅泵选项内置辅泵选项内置辅泵选项，，，，对对对对 P24 与与与与 P30 P, X 及及及及 S*：：：：

0 2.81 in3/rev (46 ml/rev)

1 1.61 in3/rev (26 ml/rev)

2 1.05 in3/rev (17 ml/rev)

3 3.56 in3/rev (58 ml/rev)

4 4.84 in3/rev (79 ml/rev)

5 5.42 in3/rev (89 ml/rev)

6 6.10 in3/rev (100 ml/rev)

Control
Features

Pump      Displacement     Type       Efficiency       Shaft          Rotation         Seals           Design Primary
Controls

Secondary
Controls

Control
Location

Internal
Pump

External
Drive

External
Mounting

Special
Modifications

金杯泵订货代号 内置辅泵内置辅泵内置辅泵内置辅泵

* 在在在在 P24/30S 泵上泵上泵上泵上, 内置内置内置内置

泵的进口接在补油压力泵的进口接在补油压力泵的进口接在补油压力泵的进口接在补油压力

上上上上 , 除非有特殊的系统除非有特殊的系统除非有特殊的系统除非有特殊的系统

考虑考虑考虑考虑，，，，否则均使用最小否则均使用最小否则均使用最小否则均使用最小

一档排量一档排量一档排量一档排量 (代号代号代号代号2) 的的的的泵泵泵泵

芯芯芯芯。。。。因此因此因此因此，，，，要求使用外要求使用外要求使用外要求使用外

接的补油油源接的补油油源接的补油油源接的补油油源，，，，通常的通常的通常的通常的

做法是做法是做法是做法是串接一个后驱泵串接一个后驱泵串接一个后驱泵串接一个后驱泵。。。。



P14X 3R1C 9A2 B00 0B0

后驱动安装法兰及联后驱动安装法兰及联后驱动安装法兰及联后驱动安装法兰及联轴轴轴轴节节节节规规规规格标格标格标格标准准准准

所有规格泵所有规格泵所有规格泵所有规格泵, X, S, R, L 型型型型

A SAE A 安装法兰及联轴节安装法兰及联轴节安装法兰及联轴节安装法兰及联轴节

B SAE B 安安安安装法兰及联轴节装法兰及联轴节装法兰及联轴节装法兰及联轴节

所有规格泵所有规格泵所有规格泵所有规格泵, R, L 型型型型

C SAE C 安安安安装法兰及联轴节装法兰及联轴节装法兰及联轴节装法兰及联轴节

11, 14, 24, and 30 Sizes, R and L types

D SAE D 安安安安装法兰及联轴节装法兰及联轴节装法兰及联轴节装法兰及联轴节

E SAE E 安安安安装法兰及联轴节装法兰及联轴节装法兰及联轴节装法兰及联轴节

仅用于仅用于仅用于仅用于 24 及及及及 30 规格规格规格规格 R 及及及及 L 型型型型

F SAE F 安安安安装法兰及联轴节装法兰及联轴节装法兰及联轴节装法兰及联轴节

Control
Features

Pump      Displacement     Type       Efficiency       Shaft          Rotation         Seals           Design Primary
Controls

Secondary
Controls

Control
Location

Internal
Pump

External
Drive

External
Mounting

Special
Modifications

金杯泵订货代号
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Gold Cup Pump Ordering Code

Control
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Pump      Displacement     Type       Efficiency       Shaft          Rotation         Seals           Design Primary
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Drive
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Mounting

Special
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Gold Cup Pump Ordering Code

External (rear) Pump

Control
Features

Pump      Displacement     Type       Efficiency       Shaft          Rotation         Seals           Design Primary
Controls

Secondary
Controls

Control
Location

Internal
Pump

External
Drive

External
Mounting

Special
Modifications
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应用优势 Application Strengths 

●强冲击系统强冲击系统强冲击系统强冲击系统

Hi-Shock systems

●恒张力控制恒张力控制恒张力控制恒张力控制

Constant Tension

●动态刹车动态刹车动态刹车动态刹车

Dynamic Braking

●零泄漏系统零泄漏系统零泄漏系统零泄漏系统

Zero-leak systems
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Drill Rigs

Extreme Duty Transmission

Leader in Drill Rig Segment

30 Year Experience

Qty sold = 100,000+

Gold Cup
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Sandvik MF4201

Borer Miner

P24L + PV + T6CC

P6L + P6L + T6CC

Calzoni Motor

P24L – Conveyor 

P6L   - Track
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Cranes and WinchesCranes and WinchesCranes and WinchesCranes and Winches
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Cranes and Winches

Gold Cup P6P, P7P + P7/P6 

tandem for Hoist, Slew, and 

Luffing functions on 30 Ton 

Deck Crane

Gold Cup pumps with Hi-IQ 

control provide fast response 

needed for Anti-heave 

compensation.
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Petrobras P50 (GE Turbine Starter)

Two Power Units – 4 off pumps

P11P-2R1A-8A2-B00-0B1 + T6C-017
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Shredding - Recycling

Gold Cup pumps used to power cutter shaft 

motors along and in-feed control.
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Hagglunds

• Pulp & Paper

• Bulk Material 

Handling

•Rubber and Sugar 

Processesing

•Marine Offshore

•Recycling
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Military Helicopter Test Stands
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Thank You.

Questions?


