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前 言

GB／T 17491—2011

本标准按照GB／T 1．1—2009给出的规则起草。

本标准代替GB／T 17491--1998《液压泵、马达和整体传动装置稳态性能的测定》，与GB／T 17491—

1998相比，主要技术变化如下：

——增加了整体传动装置试验回路；

——删除了液压泵、马达和整体传动装置的试验曲线。

本标准使用重新起草法修改采用ISO 4409：2007《液压传动容积式泵、马达和整体传动装置基

本稳态性能的试验及表达方法》(英文版)。

本标准与ISO 4409：2007的技术性差异及其原因如下：

——关于规范性引用文件，本标准做了具有技术性差异的调整，以适应我国的技术条件。调整情况

集中反映在第2章“规范性引用文件”中，具体调整如下：

·用等效采用国际标准的GB 3102(所有部分)代替了ISO 31(所有部分)(见4)。

·用等同采用国际标准的GB／T 786．1代替了ISO 1219—1(见4)。

·用等同采用国际标准的GB／T 17446代替了Is0 5598(见3)。

·用等同采用国际标准的GB／T 17485代替了Is0 4391(见4)。

·用修改采用国际标准的JB／T 7033代替了ISO 9110—1(见5．1．1)。

——更正了国际标准表1中“转速”单位的错误。

——在图4中“B整体传动箱”内原有两个单向阀Il、12下并联了两个溢流阀作为安全阀；并更

正了国际标准中单向阀11、12的方向。

——图1～图4中，按GB／T 785．1—2009更改了溢流阀的画法，符合国际标准Is0 1219-1：2006；

将油液加热冷却处理装置的图形符号拆分成冷却器和加热器图形符号，便于元件编号和液压

原理解读。

本标准作下列编辑性修改：

——将标准名称改为《液压泵、马达和整体传动装置稳态性能的试验及表达方法》。

——图1～图4中增加了元件编号。

——删除国际标准的参考文献。

——按照GB／T 1．1 2009规定增加表4～表8的编号及表题。

本标准由中国机械工业联合会提出。

本标准由全国液压气动标准化技术委员会(sAc／Tc 3)归口。

本标准负责起草单位：北京华德液压工业集团有限责任公司。

本标准参加起草单位：贵州力源液压股份有限公司、海特克液压有限公司、济南液压泵有限责任公

司、宁波市恒通液压科技有限公司。

本标准主要起草人：康青、周宇、吕树平、罗德刚、张伟文、马立君、赵铁军、徐福刚、叶继英、梁勇。

本标准所代替标准的历次版本发布情况为：

——GB／T 17491—1998．
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引 言

在液压传动系统中，功率是借助于密闭回路中的受压流体来传递和控制的。泵是将旋转的机械功

率转换成液压功率的元件。马达是将液压功率转换成旋转的机械功率的元件。整体传动装置(液压驱

动装置)是由一个或多个液压泵和马达及适当的控制元件组成的组合装置。

除了极少数例外，所有液压泵和马达都是容积式的，即它们带有内部密封装置，该密封装置使它们

能在很宽的压力范围内保持转速与油液流量之间的相对恒定的比值。它们通常使用齿轮、叶片或柱塞。

非容积式元件，如离心式或涡轮式，很少用于液压传动系统。

泵和马达有定量式或变量式。定量元件有预先选定的内部几何尺寸，保持元件轴每转中通过元件

的液体体积相对恒定。变量元件有用来改变内部几何尺寸的装置，使元件轴每转中通过元件的液体体

积可以改变。

本标准旨在统一液压传动用容积式液压泵、马达和整体传动装置的试验方法，以便使不同元件的性

能具有可比性。

Ⅱ



1范围

液压泵、马达和整体传动装置

稳态性能的试验及表达方法

GB／T 17491—2011

本标准规定了液压传动用容积式泵、马达和整体传动装置稳态性能和效率的测定方法，以及在稳态

条件下对试验装置、试验程序的要求和试验结果的表达。

本标准适用于容积式液压泵、马达和整体传动装置。

2规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件，仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注El期的引用文件，其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB／T 786．1流体传动系统及元件图形符号和回路图第1部分：用于常规用途和数据处理的图

形符号(GB／T 786．1—2009，IsO 1219-1：2006，IDT)

GB 3102(所有部分)量和单位[-GB 3102--1993，eqv ISO 31：1992(所有部分)]

GB／T 17446流体传动系统及元件术语(GB／T 17446--1998，idt ISO 5598：1986)

GB／T 17485液压泵、马达和整体传动装置参数定义和字母符号(GB／T 17485--1998，idt IS0 4391：

1983)

JB／T 7033 液压传动 测量技术通则(JB／T 7033--2007，ISO 9110—1：1990，MOD)

ISO 9110—2液压传动测量技术第2部分：在密闭回路中平均稳态压力的测量

3术语和定义

3．1

3．2

3．3

GB／T 17446中界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

洼：当不致产生混淆时，作为区分泵、马达或整体传动装置的脚标P、M和T可以省略。

体积流量‰volume flow rate

单位时间内通过流道横截面的流体体积。

泄油流量口w drainage flow rate

从元件壳体内流出的体积流量。

泵的有效输出流量g品．。pump effective outlet flow rate

在温度岛．。和压力户z，。下，测得的泵出口处的实际流量。

注：如果流量是在泵出口处之外的其他位置测量，在温度0和压力一下测得的流量应通过公式(1)进行修正，以得

到有效输出流量值。

。。P咄[，一(紫)州‰柚]．⋯⋯⋯⋯⋯⋯㈩
1
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3．4

3．5

3．6

3．7

3．8

3．9

马达的有效输入流量qyMh motor effective inlet flow rate

在温度B，。和压力p。下，测得的马达进口处的实际流量。

注1：如果流量是在马达进口处之外的其他位置测量，在温度0和压力P下测得的流量应通过公式(2)进行修正，以

得到有效输入流量值。

a乱一卟一(紫)⋯㈡]
注2：如果流量是在马达的出口处及马达有外泄漏的情况下测得。应参照在温度0和压力P下输人流量的计算方

式修正马达流量q，和泄油流量口嚣，由公式(3)计算有效输入流量q嚣∥

。M⋯q“·一(等)州吼棚]‰[，一(紫)⋯一巩，]．．．⋯㈩
空载排量yI derived capacity

泵或马达轴每转压出或吸人流体的体积，在规定的试验条件下以不同转速时的测量结果而算得的。

转速(轴转速)n rotational frequency(shaft speed)

单位时间内驱动轴的转数。

注：旋转方向(顺时针或逆时针)是从轴端方向观察的旋转方向。必要时也可以用图形确定。

3．10

3．11

3．12

2

转矩T torque

被试元件轴上转矩的测量值。

有效压力P。effective pressure

相对于大气压的油液压力，其值为：

a)正值，当此压力高于大气压力时；

b)负值，当此压力低于大气压力时。

泄油压力Pd drainage pressure

在元件壳体泄油口测得的相对于大气压力的压力。

机械功率P二mechanical power

在泵或马达轴上测得的转矩与转速之积[公式(4)]。

P。一21c·n·T

液压功率P-hydraulic power

在任一位置处流量与压力之积[公式(5)]。

Ph—q。·P

泵有效出口液压功率鹾．-effective outlet hydraulic power of a pump

泵的总出口液压功率[公式(6)]。

聪h一％．e．P2c



3．13

3．14

3．15

3．16

3．17

3．18

3．19

3．20

GB／T 17491—2011

马达的有效进口液压功率PM-effective inlet hydraulic power of a motor

马达的总进口液压功率[公式(7)]。

P}h=gn．。·P1．。 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯(7)

注：液压油液的总能量是油液中所包含的各种能量之和。在公式(6)和公式(7)中，忽略了油液的动能、位能和变形

能而仅用静压力算出功率。如果其他能量对试验结果有显著影响，则应考虑它们。

泵的总效率琅pump overall efficiency

液体通过泵时所获得的功率与输入的机械功率之比。

书一坠_杀芸笋型

泵的窖积效率晴pump volumetric efficiency

在规定的条件下，泵实际输出流量与空载排量V，和轴的转速乘积之比。

砖一溉 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯(9)

马达的总效率-，}I motor overall efficiency

马达输出的机械功率与输入液压功率之比。

彬一瓦矗警‰
马达窖积效率彬motor volumetric efficiency

在规定的条件下，马达的空载排量y．和轴转速n的乘积与实际输入流量之比。

彬一等
马达液压机械效率啦motor hydro-mechanical efficiency

马达轴转矩与马达理论转矩之比。

M T 2丌·n·T

’h—Tn一(ph—声2．。)yy

整体传动装置的总效率琅integral transmission overall efficiency

输出机械功率与输入机械功率之比。

掘一措
整体传动装置转速比R integral transmission rotational frequency ratio

在规定的条件下，输出转速n。与输入转速n。之比。

R一垒
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4符号和单位

本标准中采用的符号和单位按GB 3102的规定，见表1。

表1中字母和符号的下标按GB／T 17485的规定。

图1～图4中的图形符号按GB／T 786．1的规定。

表1符号和单位

物理量 符 号 单 位‘

体积流量 qv m3S—l

空载排量 u m3 r—l

转速 s—l

转矩 T N·m

有效压力 p。 Pab

功率 P W

密度 P kg·m一3

——

等温平均体积弹性模量 KT Pab

运动黏度 mHS

温度 口 K

体热膨胀系数 K_1

效率 _

转速比

‘在结果表达中使用的实用单位参见附录A；

。1 Pa=1 N／m2。

5试验

5．1要求

5．1．1概述

试验设备应设计成能防止空气混入，并可在试验之前从系统中排除所有游离空气。

被试件在试验回路中的安装连接和运行应符合制造商的要求，参见附录c。

应记录试验地区的环境温度。

在试验回路中应设置符合被试件制造商要求的过滤标准的过滤器，应注明所使用的过滤器在试验

回路中的位置、数量和每个过滤器的型号。

在管路内进行压力测量时，应满足JB／T 7033和ISO 9110—2的要求。

在管路中进行温度测量时，温度测量点应远离元件并距压力测量点2倍至4倍管子直径之间。

图1～图4所示的为基本回路，该回路未设置当系统发生故障时防止系统损坏的安全装置。在试

4



验过程中，应采取防止人员和设备受到伤害的安全措施。

GB／T 17491—201 1

5．1．2被试件的安装

将被试件安装到图1～图4所示的试验回路中。

5．1．3试验条件

在进行试验前，被试件应按制造商的建议进行跑合。

5．1．4试验用油液

由于元件的性能可能随着油液黏度明显地变化，故进行试验时，应采用元件制造商推荐的油液。

应记录以下液体参数：

a)运动黏度；

b)试验温度下的密度；

c)等温平均体积弹性模量；

d)体热膨胀系数。

5．1．5温度

5．1．5．1受控温度

试验应在规定的油液温度下进行。该温度应在元件制造商所推荐的范围之内，并在被试件的进口

处测得。

试验油液的温度变化应在表2所规定的范围内。

表2试验油液温度的允许偏差

测量准确度等级(见附录B) A B C

温度偏差／℃ 士1．O 土2．0 土4．O

5．1．5．2其他温度

应记录以下位置的油液温度：

a)被试件的出口处的温度；

b)试验回路中流量测量点处的温度；

c)泄油口油液温度(适用时)。

记录试验的环境温度。

对于整体传动装置，上述某些温度可能无法测量。无法测量的温度应在试验报告中注明。

5．1．6大气压力

应记录试验区域环境的绝对大气压力。

5．1．7壳体压力

如果元件壳体内的油液压力可能影响其性能，则应在试验期间记录其数值。
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5．1．8稳态条件

针对所选定的参数的受控值，采集的每组读数应仅在该受控参数的指示值处于表3中所示的范围

之内时才被记录。当控制参数在有效范围时，如果采集的读数是一组变化的多样的读数，应记录全部读

数，但最长获得读数时间不得超过10 s。

表3所选定的参数的平均指示值的允许变化范围

测量准确度等级允许变化范围‘

参 数 (见附录B)

A B C

转速／％ 土o．5 土1．o 士2．o

转矩／“ 土o．5 士1．o 土2．o

体积流量／％ 士o．5 士1．5 土2．5

压力／Pa。
土1×103 土3×103 土5×103

(A<2×105 Pa)、

压力／“
土0．5 土1．5 士2．5

(A≥2×105 Pa)

‘表中所列的允许变化是指该指示仪器读数的偏差而不是指仪器读数的误差范围(见附录B)。这些变化被用作

稳态的指示指标，还用于表达具有固定值的参数图形结果的场合。在功率或效率的任何后续的计算中应该用

实际指示值。

。1 Pa--1N／rn2。

5．1．9试验测量

应选择所采集读数的组数及其在整个范围内的分布，以便在物理量变化的整个范围内给出该元件

的有代表性的示值。

5．2泵试验

5．2．I试验回路

5．2．I．1开式试验

试验回路如图1所示，图中所示元件为试验回路必备元件。如果有进口加压要求，应在限定的范围

内提供保压措施(见5．2．2)。
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1——被试泵；

2、8、14、15——压力表；

3、9、13、16——温度计；

4、10、17——流量计；

5——溢流阀；

6——加热器；

7——冷却器；

11——过滤器；

12——油箱；

18——转矩仪；

19——转速仪。

A——可选择位置

B——驱动装置。

a管子长度见5．1．1。

图1 泵试验回路(开式回路)

7
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5．2．1．2闭式试验

试验回路如图2所示，图中所示元件为试验回路必备元件。在这个回路中，补油泵提供少量流量补

充系统泄漏量，提供大量流量用于系统冷却。

l——被试泵；

26——补油泵}

3、8、14、15、25——压力表；

2、9、13、16、21、24——温度计；

4、i0、17、22——流量计}

5、20——溢流阀；

6——加热器；

7——冷却器；

1l——过滤器}

12、23——油箱；

18——转矩仪；

19——转速仪。

A——可选择位置

B-一驱动装置。
a管子长度见5．1．I。

8

图2泵试验回路(闭式回路)
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5．2．2进口压力

在每次试验中，要按生产商的规定，保持进口压力在允许范屡内的恒定值(见表3)，如果需要，在不

同的进口压力下进行试验。

5．2．3试验测量

记录以下测量数据：

a)输入转矩；

b)出口流量；

c)泄油流量(适用时)；

d)液体温度。

在恒定转速(见表3)和若干输出压力下，测出一组数据，以便在出口压力的整个范围内给出泵性能

的具有代表性的示值。

在其他转速时，重复5．2．3a)～d)的测量，在转速的整个范围内给出泵性能的具有代表性的示值。

5．2．4变量

在试验规定的最低转速和最低出口压力下，如果泵是变量式的，则应对最大排量值及要求的其他排

量值(诸如最大排量的75％，50％和25％)，进行全部试验。

5．2．5反向流动

如果泵的流动方式可以借助于变量机构来反向，则根据需要针对两种流动方向进行试验。

5．2．6非整体式补油泵

如果被试泵配套一个补油泵，而且功率输入可以分别测量，则应分别试验诸泵并针对每个泵分别表

达结果。

5．2．7全流量整体式补油泵

如果补油泵与主泵成整体，使功率输入无法分开，并且补油泵输送主泵的全流量，则两个泵应作为

一个整体元件来处理并相应地表达结果。

注：所测得的进口压力是补油泵的进口压力。

应测量和记录补油泵的任何多余流量。

5．2．8部分流量整体式补油泵

如果补油泵与主泵成整体，使功率输入无法分开，但补油泵仅向主泵的液压回路供给一部分流量而

其余部分旁通或用于某些辅助用途如冷却循环等。此时，应测量并记录来自补油泵的流量。

5．3马达试验

5．3．1试验回路

试验回路如图3所示，图中所示元件为试验回路必备元件。

如果流量是在马达出口(可选位置)下游测量的，在计算正确的流量时应包括马达壳体的流量。
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说明：

1——被试马达；

z、12、16——压力表；

3、6、13、17——温度计；

4——溢流阀#

5、14、18——流量计；

7——加热器；

8——冷却器；

‘管子长度见5．1．1。

9——过滤器；

lo——转矩仪；

11——转速仪}

15、19——油箱；

A——可选择位置

B——负载；

C——油源。

图3马达试验回路

5．3．2出口压力

控制马达的出口压力(例如用压力控制阀)，其变化在表3给定的范围内，并在整个试验过程中保持

出口压力的恒定。

此出口压力应与为该马达类型设定的应用场合及制造商的建议一致。

5．3．3试验测量

记录下列测量值：

a)输人流量；

b)泄油流量(适用时)；

c)输出转矩；

d)油温。

在马达的整个转速范围内和若干个输入压力下，给出在输入压力的整个范围内马达性能的有代表

性的示值。

5．3．4变量

如果马达是变量式的，则应对最大和最小排量及要求的其他排量(如：总排量的75％、50％和25％)

进行试验。

通过调节变量机构得到一定比例排量，以便在零输出转矩下针对同样的进口流量给出所需比例的

转速。以马达在最小排量时实现最高转速运转来确定进口流量。

lO



5．3．5反向旋转

对于需要沿两个旋转方向工作的马达，根据需要针对两个旋转方向进行试验。

5．4整体传动装置的试验

5．4．1试验回路

试验回路如图4所示，图中所示元件为试验回路必备元件。

18 17
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说明：

l、6——转速仪；

2、7——转矩仪；

3——液压马达

4、10、23——压力表；

5、9、15、20、24——温度计}

8——液压泵；

11、12——单向阀；

13、14、21——溢流阀；

16、19——流量计；

17——加热器；

18——冷却器；

22——补油泵；

25——过滤器；

26——油箱。

A——负载；

B——整体传动箱

c——驱动装置。

图4整体传动装置试验回路

B
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5．4．2试验测量

在最大排量及规定的转速下，试验测量整体传动装置运行中的以下项目：

a)输入转矩；

b)输出转矩；

c)输出转速；

d)试验液体压力；

e)试验液体温度。

在生产商推荐的输入转速下测试功率范围。

在表3规定的范围内，对不同的输入转速重复测量5．4．2a)～e)。

当马达在最大排量的情况下，如果泵是变量式的，在泵的实际排量为其最大排量的75％、50％和

25％时重复测量5．4．2 a)～e)。

在马达为最大排量且输出轴无负载情况下，泵的排量以泵处于非最大排量时的输出转速与泵处于

最大排量时的输出转速之比来确定。

如果马达是变量式，在马达设定为最小排量时重复测量5．4．2a)～e)。

5．4．3补油泵

如果补油泵或其他辅件与该传动装置的泵成整体并由同一输入轴驱动，则泵应作为一个整体元件

来处理并应在试验结果中注明这个情况。

如果补油泵或其他辅件被单独驱动，则所需功率应从传动装置的性能中扣除并应在试验结果中注

明这个情况。

5．4．4反向旋转

如果需要输出轴沿两个旋转方向工作，则根据需要对两个旋转方向进行试验。

6结果的表达

6．1概述

所有试验测量及导出的计算结果应由试验机构列成表格并以图解的形式表示。

6．2泵的试验

6．2．1恒定转速下泵的试验

在恒定转速下试验的泵，应对有效出口压力(声。．。)绘制与下列各项的关系曲线：

a)容积效率；

b)总效率；

c)有效输出流量；

d)有效输入机械功率。

另外，应记录表4所列参数。
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参 数 结 果 单 位

所用试验油液

泵进口处油温 K

试验油液的运动黏度 m2S—I

试验油液的密度 kgm一3

泵有效输入压力 Pa

试验时泵总排量百分比 ％

试验时泵的转速 S—l

6．2．2不同恒定转速下泵的试验

在一组恒定转速下试验的泵，对于每个不同的有效输出压力值P“的结果，应像6．2．1中描述的给

出或绘制转速与下列各项的关系曲线：

a)容积效率；

b)总效率；

c)有效输出流量；

d)有效输入机械功率。

另外，应记录表5所列参数。

裹5不同恒定转速下泵的试验结果

参 数 结 果 单 位

所用试验油液

泵进口处油温 K

试验油液的运动黏度 m2S一1

试验油液的密度 kgm一3

泵有效输入压力 Pa

试验时泵总排量百分比 ％

泵有效输出压力 Pa

6．3马达试验

马达试验的结果应绘制成曲线，针对不同的有效输入压力P。表示以下各项与转速n的关系

a)容积效率；

b)总效率；

c)有效输人流量；

d)输出转矩；

e)液压机械效率。

另外，应记录表6所列参数。
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表6马达的试验结果

参 数 结 果 单 位

所用试验油液

马达进口处油温 K

试验抽液的运动黏度 1'112S—l

试验油液的密度 kgm一3

试验时马达总排量百分比 ％

马达有效输出压力 Pa

6．4整体传动装置试验

在恒定的输入转速(恒定输入功率)下，进行整体传动装置的传输试验，绘制总效率讯与输出转速

n：的关系曲线。

应在3个不同有效输出功率觑．。下重复试验。另外，应记录表7所列参数。

表7整体传动装置的试验结果

参 数 结 果 单 位

所用试验油液

泵进口处油温 K

试验油液的运动黏度 m2 S—l

试验油液的密度 kgm一3

输入转速 S
1

有效输出功率 W

应绘制转速比R与泵有效输出压力P z关系曲线。另外，应记录表8所列参数。

表8整体传动装置的试验结果

参 数 结 果 单 位

所用试验油液

泵进口处油温 K

输入转速 S—l

泵总排量百分比 ％

马达总排量百分比 ％

7标注说明

当选择遵守本标准时，建议制造商在试验报告产品目录和销售文件中采用以下说明：“稳态性能数

据的测定和表达符合GB／T 17491—2011《液压泵、马达和整体传动装置 稳态性能的试验及表达方

法》”。
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A．1实用单位

附录A

(资料性附录)

实用单位的使用

用表格或图形记录的试验结果可采用表A．1中所给出的实用单位。

表A．1实用单位

GB／T 17491—20”

物理量 符 号 实甩单位

体积流量 如 Lrain一1

转速 min一1

转矩 T N·m

压力 声 bar

功率 P kW

质量密度 P kgL一1

一
等温平均体积弹性模量 KT Pa(bar)“

运动黏度 mm2 sm

温度 日 ℃

总效率’ _

‘效率也可以表达成百分数。

。1 bar=105 Pa。

‘1 cSt=1 mm“s。

A．2计算

A．2．1概述

为了用实用单位来表达结果(见表A．1)，公式(4)～式(8)，式(10)、式(12)和式(13)应按A．2．2～

A．2．7修正。

A．2．2机械功率

A．2．3液压功率

P。=堕卫卫kW60 000
』m——

P“；等kW
雕“一紫kW ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯(A．3)

15
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A．2．4泵的总效率

A．2．5马达液压机械效率

A．2．6马达总效率

井一

飚一警kW
(叮v 2．。·户2．。)一(qyl．。·p1．。)

2≈·n·T
×100％ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯(A．5)

杜一瓦T一芸端X100％⋯⋯⋯⋯⋯⋯(A．6)
彬一瓦1鲁戈b×10。％⋯⋯⋯⋯⋯(M)

A．2．7整体传动装置的总效率

16
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B．1测量准确度等级

附录B

(规范性附录)

误差和测量准确度等级

GB／T 17491—201 1

根据准确度的不同要求，试验应根据有关各方的商定按A、B或C三种测量准确度等级之一来

进行。

洼1：A级和B级用于对性能有精确要求的特殊场合。

洼2：A级和B级要求更精确的仪器和方法，会增加试验费用，应引起注意。

B．2误差

应采用通过校准或与国际基准比对的方法，证明使用的测量装置或方法测出的数值，其系统误差不

超过表B．1中所给出范围。

表B．1 测量仪器允许的系统校准误差

测量准确度等级允许的系统误差
测量仪器的参数

A B C

转速／％ 土o．5 土1．0 土Z．0

转矩／％ 土o．5 土1．0 土2．0

体积流量／％ 土0．5 土1．0 士2．5

压力(当P。<2×105 Pa)／Pa 士1×103 士3×101 士5×103

压力(当P。>-ZXl05 Pa)／％ 士0．5 士1．0 土2．5

温度／℃ 士0．5 土1．0 士2．0

机械功率／％ 土4．0

注：百分数范围适用于被铡量的值而不适用于试验的最大值或仪器的最大读数。

B．3误差合成

计算功率或效率时，所涉及的误差合成可以用均方根法求出。

例如：

监Th一雁矿再F雨可耵
上面所用的系统误差如。、劫、赫和8T乃是仪器的系统误差而不是表B．1中所给出的最大值。更

准确的综合误差可查阅由国际法定计量学组织出版的《法定计量学词汇基本术语》。
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附录C

(资料性附录)

试验前的核对清单

以下是用来选择适当项目的核对清单，建议在试验之前由有关各方就这些项目进行协商，根据需要

选择。

a)制造商名称；

b)制造商的标识(型号，系列号)；

c)制造商的元件名称；

d)轴的旋转方向；

e)试验回路；

f) 制造商的安装连接要求；

g)试验中所用的过滤装置；

h)压力测量点的位置；

i) 在计算中考虑管路损失；

j) 试验前的条件；

k)试验用油液(名称和说明)；

1) 在试验温度下试验用油液的运动黏度；

m)在试验温度下试验用油液的质量密度；

n)试验用油液的等温乎均体积弹性模量；

o)试验用油液的体积热膨胀系数；

p)试验用油液的温度；

q)壳体允许的最高压力；

r)泵的进口压力；

s)试验转速；

t)试验压力值；

u)变量时的百分比排量；

v)反向流动要求；

w)补油泵资料；

x)马达的出口压力；

y)反向旋转要求；

z)结果的表达；

aa)测量精度等级。
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