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引

JJF 1002 ((国家计量检定规程编写规则》、 JJF 1001 ((通用计量术语及定义》、

JJF 1008 ((压力计量名词术语及定义》共同构成本规程修订工作的基础性系列规范。

本规程结合我国国情，在 JJG 860-1994 ((压力传感器(静态) ))检定规程的基础

上，采用了 GB/T 15478-1995 ((压力传感器性能试验方法》、 GB/T 18459-2001 ((传

感器主要静态性能指标计算方法》、 GB/T 18806-2002 ((电阻应变式压力传感器总规

范》、 GB/T 20522一2006 ((半导体器件第 14-3 部分:半导体传感器一压力传感器》的

部分内容，在保留 JJG 860-1994 行之有效内容的前提下，进行修订的。

本规程与 JJG 860-1994 ((压力传感器(静态) ))相比，除编辑性修改外，主要变

化如下:

E 

一一重新规定了压力传感器准确度等级的划分;

一一细化了检定条件和检定方法;

一一扩展了压力传感器的计量性能要求和通用技术要求;

一一增加了检定项目内容;

一一理顺了检定项目和检定方法的顺序;

一一在附录中增加了高度差修正的计算。
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压力传感器(静态)检定规程

1 范围

本检定规程适用于测量范围为(一0.1'"'-'500) MPa (表压、差压或绝压)的压力传

感器(静态)的首次检定、后续检定和使用中检查。

2 引用文件

本规程引用下列文件:

JJF 1008-2008 压力计量名词术语及定义

GB/T 15478-1995 压力传感器性能试验方法

GB/T 18459-2001 传感器主要静态性能指标计算方法

GB/T 18806-2002 电阻应变式压力传感器总规范

GB/T 20522-2006 半导体器件第 14-3 部分:半导体传感器一压力传感器

凡是注日期的引用文件，仅注日期的版本适用于本规程;凡是不注日期的引用文

件，其最新版本(包括所有的修改单)适用于本规程。

3 术语和计量单位

3. 1 术语

3. 1. 1 静态压力 static pressure 

在所研究的领域内，不随时间变化或随时间变化而缓慢变化的压力。 [JJF 1008-

2008 定义1. 8J 

3. 1. 2 压力传感器 pressure transducer 

能感受压力信号，并能按照一定的规律将压力信号转换成可用的输出电信号的器件

或装置。 [JJF 1008-2008 定义 5.1J

3. 1. 3 零点漂移 zero drift 

在规定的条件下和时间间隔内，零点输出值的变化量。

3. 1. 4 灵敏度 sensitivity 

传感器输出变化量与相应的输入变化量之比。 [GB/T 18459-2001 定义 2.3.2J

3. 1. 5 符合度 conformity 

正、反行程实际平均特性曲线相对于参比曲线的最大偏差，用满量程输出的百分比

来表示。 [GB/T 18459-2001 定义 2. 3. 6J 

3.2 计量单位

压力传感器使用的法定计量单位为 Pa (帕斯卡) ，或是它的十进倍数单位 kPa 、

MPa 等。压力传感器的输出主要有电压 (V、 mV) 、电流 (mA) 或频率 (Hz) 等。

1 
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4 概述

压力传感器通常由压力敏感元件和信号处理单元组成。按不同的测试压力类型，压

力传感器可分为表压传感器、差压传感器和绝压传感器。压力传感器的结构原理如图 1

所示。

图 1 压力传感器原理框图

5 计量性能要求

5. 1 准确度等级及基本误差限

压力传感器的准确度等级及基本误差限应符合表 1 规定。

表 1 准确度等级及基本误差限

基本误差/限 c%)
准确度等级

(以满量程输出值的百分数表示)

0.01 土0.01

0.02 +0.02 

0.05 +0.05 

0.1 士0.1

0.2/0.25 土0.2/土 0.25

0.5 士 0.5

1. 0 :1::1. 0 

1. 5 土1. 5

2.0/2.5 :1:: 2.0/士 2.5

4.0 士4.0

5.2 重复性

压力传感器的重复性不得大于基本误差限的绝对值。

5. 3 迟滞

压力传感器的迟滞不得大于基本误差限的绝对值。

5. 4 线性

压力传感器的线性的绝对值不得大于基本误差限的绝对值。非线性压力传感器对此

不作要求。

5. 5 零点漂移

压力传感器的零点漂移不得大于基本误差限绝对值的 1/2。绝压传感器对此不作

要求。
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5. 6 周期稳定性

本次检定的灵敏度与上一周期的灵敏度差值的绝对值，与本次检定的灵敏度的比值

为灵敏度周期稳定性，通常以百分数表示，该值不得大于基本误差限绝对值。

5. 7 静压影响

静压影响只适用于差压传感器，静压零位变化不得大于基本误差限绝对值。

5.8 曲线符合度

曲线符合度只适用于非定点使用的非线性传感器，曲线符合度不得大于基本误差限

绝对值。

6 通用技术要求

6. 1 外观

6. 1. 1 压力传感器的铭牌应完整、清晰，应具有出厂编号、型号规格、测量范围等信

息;产品名称、准确度等级二制造厂的名称或商标、额定工作电压(或电流)、输出信

号、最大过载压力、制造计量器具许可标志及编号等信息可以根据情况在铭牌上增加，

或在附带的技术文件中进行完整说明;差压传感器的高压(十或 H) 和低压(一或 L)

接嘴应有明确的永久性标志。

6. 1. 2 压力传感器的配套零部件应完好无损，外观不应有影响计量性能的锈蚀或损伤。

各部件应装配牢固，不应有松动、脱焊或接触不良等现象。

6. 1. 3 压力传感器的电源输入端和信号输出端应有明确的区别标志，在附带的技术文

件中应对各端子连线进行完整说明。

6. 1. 4 使用中的压力传感器应有上一周期的检定证书，新制造的压力传感器应有出厂

合格证书。

6. 2 密封性

压力值下降(或上升)不得超过试验压力的 1% 。

6.3 绝缘电阻

传感器各组端子(包括外壳)之间的绝缘电阻应不小于 10 Mn 。

7 计量器具控制

计量器具控制包括首次检定、后续检定和使用中检查。

7. 1 检定条件

7. 1. 1 检定设备

检定时所需的计量标准器具及配套设备可按被检压力传感器的规格，参照表 2 进行

选择并组合成套。对 O. 1 级以下的被检压力传感器，整套检定设备检定时引人的扩展不

确定度 U应不超过被检压力传感器基本误差限绝对值的 1/4; 对 O. 1 级和 0.05 级被检

压力传感器，由此引人的扩展不确定度 U 应不超过被检压力传感器基本误差限绝对值

的 1/3; 对 0.05 级以上的被检压力传感器，由此引人的扩展不确定度 U 应不超过被检

压力传感器基本误差限绝对值的 1/20

3 
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表 2 计量标准器具及配套设备

序号 仪器设备名称 技术要求 用途

压力标准器可在下列仪器中选

择:活塞式压力计(包括单、双

1 
活塞式压力真空计及气体活塞 按 7. 1. 1 的要求，通过不确 向压力传感器提供标准

式压力计〉、液体压力计、数字 定度分析确定 压力信号

压力计、自动标准压力发生器、

浮球式压力计

2 读数记录装置
按 7. 1. 1 的要求，通过不确 压力传感器输出信号的

定度分析确定 测量

(0~30)V ， (0~10) mA , 直流供电电源(输出信

允许误差士1% 号与供电电源不相关)

3 直流稳压(稳、流)电源 (0~30) V , (0~10) mA , 

稳定度按 7. 1. 1 的要求，通
直流供电电源(输出

信号与供电电源、相关)
过不确定度分析确定

4 压力测量仪表 不低于1. 0 级 密封性试验

5 绝缘电阻表
输出电压 z 直流 100 V 

检定绝缘电阻
不低于 10 级

温度调节范围不小于传感

6 高低温试验箱
器温度范围，温度波动度 高、低温压力传感器的

不超过士0.5 OC ，温度均匀 检定

度不超过士2.0
0

C

输出压力应稳定，无油元
气体介质传感器检定用

7 气源 灰尘，露点稳定并低于传

感器壳体 10
0

C
气源

8 真空机组
机械泵、扩散泵的真空度 绝对压力传感器及负压

应符合要求 传感器的压力源

7. 1. 2 环境条件

a) 检定时的环境温度视被检压力传感器的准确度等级而定，应符合表 3 要求。

表 3 检定环境温度要求

准确度等级 温度

0.01 级、 0.02 级 (20土 l)OC

0.05 级 (20土 2)OC

O. 1 级、 0.2 (0.25) 级、 O. 5 级 (20士 3)OC

1. 0 级及以下等级 (20土 5)OC

4 
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b) 相对湿度:小于 80% ; 

c) 所处环境应没有影响压力传感器稳定输出的机械振动和外磁场(地磁场除外)。

7. 2 检定项目

压力传感器首次检定、后续检定和使用中检查的检定项目见表 4 。

表 4 检定项目

检定项目 首次检定 后续检定 使用中检查

6.1 外观 + + + 
6.2 密封性 + 
6.3 绝缘电阻 + + 
5.1 基本误差限 十 + 十

5.2 重复性 + + + 
5.3 迟滞 十 十 十

5.4 线性 + + 十

5. 5 零点漂移 + 十 十

5.6 周期稳定性 + 
5.7 静压影响 十 + 
5.8 曲线符合度 十 + 

注:表中"+"表示应检定项目"一"表示可不检定项目。

7.3 检定方法

7. 3. 1 外观检查

用目力观测，应符合 6. 1 的要求。

7.3.2 检定前准备

7. 3. 2. 1 设备的连接与安装

检定前，压力传感器应在检定环境条件下放置 2 h 以上，方可进行检定。

将压力传感器按要求与压力标准装置连接，对采用液体为传压介质的压力标准器，

安装时应排除管路中的空气。压力传感器、激励电源、读数记录装置等仪器设备按规定

连接方式连接，使其处于正常工作位置和状态。安装压力传感器时，应尽量使压力传感

器的感压面与压力标准器的参考平面在同一水平面上，对于由高度差引起的误差，可参

照附录 A 进行修正。

7. 3. 2. 2 通电预热

检定系统正确安装、连接后，至少需通电预热 3ωOm丑un

7. 3. 2. 3 检定前预压

对检定系统加压至预压压力，稳定 1 min 后，缓慢通大气，连续进行 3 次。

预压压力:正表压传感器为其测量范围上限;负表压传感器为测量范围下限或当地
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大气压的 90%以上疏空度;差压传感器为额定工作压力;绝压传感器及正负压复合量

程传感器为测量范围上限和下限(或当地大气压力 90%以上疏空度)两个压力点。

7. 3. 3 密封性检查

将压力传感器和压力测量仪表安装在压力标准器上，平稳地升压〈或疏空) ，使压

力传感器测量室压力达到密封性检查压力，关闭压力源，待压力稳定后，耐压 15 min , 

在最后 5 min 内通过压力测量仪表观察，其压力值下降(或上升)不得超过试验压力

的 1% 。

密封性检查压力:正表压传感器为其测量范围上限;负表压传感器为测量范围下限

或当地大气压的 90%以上疏空度;差压传感器为额定工作压力;绝压及正负压复合量

程传感器取测量范围上限和下限(或当地大气压力 90% 以上疏空度)偏离当前大气压

较大者。

差压传感器在进行密封性检查时，高低压力容室连通，并同时引人额定工作压力进

行观察。

7. 3. 4 绝缘电阻检定

在环境温度为 15 oC ,....., 35 oC ，相对湿度为 45% ，.....， 75%时，在被检传感器不施加激励

电源的条件下，用输出电压为直流 100 V 的绝缘电阻表，将电源端子和输出端子分别短

接，用绝缘电阻表分别测量电源端子与接地端子(外壳)、电源端子与输出端子、输出

端子与接地端子(外壳)之间的绝缘电阻。测量时，应稳定 10 s 后读数。

7. 3. 5 零点漂移检定

在规定的环境条件下，传感器通电预热及预压后，记录零点初始输出值 Yo' 然后

每隔 15 min 记录一次零点输出值 Yi (i=l , 2 , 3 ,…) ，从开始记录起连续进行的时间

不得少于 1 h，零点漂移 dz 按公式 (1) 计算，其值应符合 5. 5 的要求。

I Y i - Y 0 I max , , .. ^ ^ n / d z = I -' Z -' V I max X 100 % 
YFS 

式中:

I Yi - Yo I max一一各零点输出值与初始零点输出值差值绝对值的最大值;
YFS一一满量程输出值。

7. 3. 6 输出值检定

(1) 

检定首先从测量下限(或选取的检定下限点)开始，逐点平稳地升压至测量上限，

依次记录各检定点正行程输出值;然后使输入压力在测量上限处产生一明显的波动，待

压力稳定后记录压力传感器在测量上限处的反行程输出值，再逐点平稳地降压至测量下

限(或选取的检定下限点) ，倒序记录各检定点反行程输出值。检定过程中应平稳地升

压或降压，避免出现超调或回调现象。

准确度等级低于 o. 1 级(含 O. 1 级)的压力传感器，应在测量范围内至少均匀或合

理地选取 6 个检定点(包括零点)。

准确度等级高于 0.05 级(含 0.05 级〉的压力传感器，应在测量范围内至少均匀或

合理地选取 9 个检定点〈包括零点)。

正行程和反行程检定往返一次为一个循环。压力传感器应至少进行三个循环的

6 
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检定。

对于输出信号与供电电源相关的压力传感器，由于输出信号值受供电电源影响较

大，在选择供电电源时，供电电源除了满足上述要求外，还应将供电电压(或电流)精

确调整到传感器生产厂家规定的供电电压(或电流)值。在检定工作开展前及结束后，

应分别检查供电电源是否符合要求，并记录电源输出值，如超过传感器对电源的要求，

则应重新调整电源达到要求后，重新进行检定。

7. 3. 7 压力传感器工作直线的计算

7. 3. 7. 1 校准曲线的确定

压力传感器在整个测量范围内有 m 个检定点，并进行 n 次循环检定。

各检定点的正、反行程检定输出值的算术平均值，分别按公式 (2) 、 (3) 计算:

Yli召i==」=
η 卢=1 

YDt=1九间。= 1, 2, m) (j = 1, 2 ， η) (3) 
η 立:

式中:

Ylij一一正行程第 i 个检定点第 j 次检定输出值;

YDij 一反行程第 i 个检定点第 j 次检定输出值。

分别由 Yli 、 YDi (i=l , 2 ,… , m) 所连接的曲线，称为正行程校准曲线和反行

程校准曲线。

各检定点的正行程和反行程检定输出值的算术平均值，按公式 (4) 计算 z

yz=fGIt 十元) • 1 , 2, m) (4) 

由歹t 所连接的曲线称为压力传感器的校准曲线。

7.3.7.2 工作直线的确定

本规程规定可采用端点平移直线和最小二乘直线作为压力传感器的工作直线，但必

须在检定证书中予以注明。

a) 端点平移直线 YSE计算

端点连线方程 YEP可用公式 (5) 表示:

式中:

YEP =371+ym-Y~(ρ 一卢 1)
'户m - P1 ~ 

户 m一一实际检定上限点的压力值， Pa; 

户 1一一一实际检定下限点的压力值， Pa; 

歹m一一-实际检定上限点输出值的平均值;

歹1一一实际检定下限点输出值的平均值;

户一一压力传感器在其测量范围内的压力值， Pa 。

(5) 

通过公式 (6) 、 (7) 计算各检定点正、反行程算术平均值与端点连线方程的差值:

(ßYLH)Ii =歹Ii - Y EPi (i = 1 , 2 ,… , m) (6) 

7 
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(ðYLH)Di = Y四 - Y EPi (i = 1 , 2,… , m) (7) 

从公式 (6) 、 (7) 的数据中，找出最大正偏差 AyiH和最大负偏差 AyiH ，则端点

平移线的截距 α ，按公式 (8) 计算:

α=Y1+t(|句~HI-I川1)ω
端点平移线的斜率与端点连线的斜率相同，按公式 (9) 计算:

y m -Y1 b = V ". V '- (9) 
户 m - P1 

压力传感器工作直线为端点平移直线的方程，按公式 (10) 计算:

Y皿 =α 十 b(ρ - P1) =歹1 十二(1 ðY~H 1 一 lð归 1) +一 一句 - P1) ω 3'm -Y1 

Pm - P1 

b) 最小二乘直线 YLS计算

压力传感器工作直线采用最小二乘直线的方程，按公式 (11) 计算:

YLS = α +b ρ(11) 

式中截距 α' 、斜率 b 分别按公式 (12) 、 (13) 计算:

~P~艺孔-~户i~瓦户 t
α=1 工 i=l i=~ 1_ (12) 

m~ρ? 一 (~ι)2

m~歹4ρi-~户i~Yi
b'=_i=1m1t=_ 

1 (13) 

m 三JM 一(艺 Pi) 2 

7. 3. 8 传感器技术指标的计算

7. 3. 8. 1 灵敏度 b

压力传感器的灵敏度为工作直线的斜率。

注:如采用端点平移直线则取斜率 b ， 如采用最小二乘直线则取斜率 b ， 以下均统一采用 b 表示。

7.3.8.2 满量程输出值 YFS

压力传感器的满量程输出值，按公式 (14) 计算:

YFS = Ib(户 max - Pmin) 1 (14) 

式中:

户 max 测量范围上限压力值， Pa; 

户 min一一测量范围下限压力值， Pa 。

7. 3. 8. 3 重复性 ~R

按公式 (15) 、 (16) 计算在各检定点上正、反行程子样标准偏差。

什二在 (Y Iij - Y Ii ) 2 

Sru = J二IZ(yuj-h)2
8 

(15) 

(16) 
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压力传感器在整个测量范围内的标准偏差，按公式 (17) 计算:

S = I 丰(主sL+24〉川
压力传感器的重复性表示为其随机误差的极限，按公式 (18) 计算:

~R=~三 x 100% (18) 
YFS 

7.3.8.4 迟滞 ~H

计算各检定点中，同一检定点正行程输出值的算术平均值与反行程输出值的算术平

均值之差，按公式 (19) 计算:

ßy Hi = Y Ii - Y Di (i = 1 , 2,… , m) (19) 

传感器迟滞按公式 (20) 计算:

式中:

ElßY Ii 1m ~ x 100% H = I -~ u I LU <1A X 100 % 
YFS 

I ßYH I max- 差值 ßy田中绝对值的最大值。

7. 3. 8. 5 线性已

(20) 

计算各检定点输出值的算术平均值 Yi与选定工作直线仇 (YSEi或 YLSi) 的差值，按

公式 (21) 计算:

ßy Li = Y i - Y i (i = 1 , 2,… , m) 

传感器的线性按公式 (22) 计算:

式中 z

~L =全生max X 100% 
YFS 

ßYLmax一一取输出值的算术平均值与选定工作直线的最大偏差。

7. 3. 8. 6 压力传感器的基本误差 A

线性压力传感器的基本误差，按公式 (23) 计算:

(21) 

(22) 

A=+(~R 十 ~LH) (23) 

式中，压力传感器系统误差 ~LH计算如下:

a) 采用端点平移直线为工作直线的压力传感器，其系统误差按公式 (24) 计算:

! ( I ßy ~H 1+ I ßY/~H I ) 
~LH = .... x 100% (24) 

YFS 

b) 采用最小二乘直线为工作直线的压力传感器，计算各检定点正行程输出值的算

术平均值和反行程输出值的算术平均值，分别与最小二乘直线相应的 YLSi之间差值，按

公式 (25) 、 (26) 计算:

(ßYLH)Ii 工歹Ii - Y LSi (i = 1 , 2 ,… , m) (25) 

(ßYLH)Di = YDi - YLSi (i = 1 , 2 ,… , m) (26) 

(25) 、 (26) 两式所有数据中找出绝对值的最大值为 I ßYLH I max' 则采用最小二乘
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直线的系统误差，按公式 (27) 计算:

~LH 一 I ð.Y LH I max , ，唱00%一)……~

YFS 

(27) 

注:若比较用不同工作直线计算出的压力传感器的基本误差，以准确度低的作为压力传感器定

级的依据。

7. 3. 9 周期稳定性的检定

本次检定与上次检定应采用同一种工作直线计算公式。

本次检定的灵敏度与上一周期的灵敏度差值的绝对值，与本次检定的灵敏度的比值

为灵敏度周期稳定性，按公式 (28) 计算，应符合 5. 6 的要求。

S |b-bol 、l 咱00%
一}……~

b - I b I ^ --L VV川

式中:

Sb一一灵敏度周期稳定性;

b一一本次检定传感器灵敏度;

b o - 上一周期传感器灵敏度。

7. 3. 10 检定几种不同类型压力传感器的要求

7.3.10.1 差压传感器

a) 静压影响的检定

(28) 

差压传感器静压影响的检定可在密封性检查时进行，将高压端(+)与低压端

(一)相连通，输入额定工作压力，待压力稳定后，读取压力传感器的零位输出，连续

进行 3 次。此时零位输出值与压力传感器未加压(通大气)时零位输出值之间的最大差

值的绝对值为静压零位变化，应符合 5. 7 的要求。

b) 单向差压传感器输出值检定

低压端(一)通大气，高压端(+)加压，按本规程 7. 3. 1 ,-..., 7. 3. 9 的方法进行差

压范围的输出值检定。

c) 双向差压传感器输出值检定

首先低压端(一)通大气，高压端(十)加压，然后高压端(十)通大气，低压端

(一)加压，分别按本规程 7.3.1 ，-...， 7.3.9 的方法进行差压范围的输出值检定。

7.3.10.2 非线性传感器

非线性传感器的重复性和迟滞技术指标依据线性传感器的计算方法计算。

a) 曲线符合度的检定

曲线符合度的检定仅适用于非定点使用的非线性传感器。按照本规程 7. 3. 6 的方法

进行输出值检定，采用传感器生产单位或使用单位提供的曲线拟合方法，根据传感器实

际输入值与输出值，求取参比曲线 : YQ = f(户) ，该非线性传感器的曲线符合度，按公
式 (29) 、 (30) 计算:

10 

ð.yc =歹i - YCi 

5| ð.Yc 1m ::X100% C = I -..... v I LHi1l1. X 100 % 
YFS 

(29) 

(30) 
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式中:

~C一一非线性传感器的曲线符合度;

ðyc I max --传感器实际特性曲线与参比曲线的最大偏差;

Yi--传感器在第 i 个检定点输出值的算术平均值;

Y Ci一一传感器在第 i 个检定点的参比特性值。

非定点使用的非线性传感器的曲线符合度，应符合 5.8 的要求。

b) 非定点使用的非线性传感器的基本误差

非定点使用的非线性传感器的系统误差，按公式 (31) 计算 z

~CH 一 I ðYCH I max "咱00%一〕……二

YFS 

式中:

~CH一一非定点使用的非线性传感器的系统误差;

(31) 

lðYCH Imax~传感器正行程实际平均值和反行程实际平均值相对于参比曲线的最大

偏差。

非定点使用的非线性传感器的基本误差，按公式 (32) 计算:

A=士 (~R 十 ~CH) (32) 

注:非线性传感器的曲线拟合方法和工作曲线可能有多种，实际应依据生产单位或使用单位提

供的方法。只有在采用相同的拟合函数时，才可以比较不同的传感器的曲线符合度。

C) 定点使用的非线性传感器的基本误差

定点使用的非线性传感器不计算曲线符合度，其基本误差按公式 (33) 计算:

A=士( ~R 十 th) (33) 

注:对定点使用的非线性传感器基本误差指标仅对检定点适用。

7. 3. 10. 3 压电式压力传感器

a) 压电式压力传感器按要求与配套的电荷放大器相连(除非传感器本身带有阻抗

变换器) ，调整电荷放大器的灵敏度，检定过程中不允许重新调整。按本规程 7. 3.1~ 

7.3.9 的方法进行检定。

b) 对于输入阻抗较低(电荷无法保持，输出不能稳定)的压电式压力传感器，允

许采用以下方法检定。检定时，均由零值(通大气)开始加压至预定检定点，记录传感

器输出值，然后降压回零值(通大气)。再从零值加压至下一个检定点，这样依次由小

到大，再由大到小逐点检定为一个循环。按本规程 7. 3. 1~7. 3.9 的方法进行检定。

采用此种方法检定压电式压力传感器只计算其线性，必须在检定证书中说明采用

"复零检定"方法。

7. 3. 10. 4 定温度点使用的压力传感器

按额定工作温度或实际工作温度的要求，将传感器(包括尽可能多的电缆线)置于

符合要求的高低温试验箱内，将传感器在确定的温度点定温，试验箱内的温度达到目标

温度后充分稳定至少 2 h，按本规程 7. 3. 1~7. 3. 9 的方法进行检定。其在特定温度点的

基本误差应不大于基本误差限。

11 
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7.4 检定结果处理

按本规程要求，经检定合格的压力传感器，出具检定证书;检定不合格的，出具检

定结果通知书，并注明不合格项目和内容;周期稳定性不合格的，可相应缩短检定

周期。

7. 5 检定周期

检定周期一般不超过一年。对于周期稳定性不合格的压力传感器，检定周期一般不

超过半年。

12 
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附录 A

高度差修正方法

检定时，标准器与压力传感器的参考位置应在同一水平面上，当高度差不大于公

式 CA.l) 的计算结果时，引人的误差可以忽略不计，否则应予以修正。修正值按公

式 CA.2) 计算。

h 一 |α % IPFS -

10pg 

ô.p =pgh 

式中:

A户一一因高度差引起的压力修正值， Pa; 

p一一传压介质的密度， kg/m3
; 

g一一检定当地的重力加速度， m/ S2 ; 

h一一参考位置的高度差， m; 

α一一传感器的准确度等级指标;

ρFS二一传感器的输入量程， Pa 。

CA.l) 

CA.2) 

13 
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附录 B

压力传感器(静态)检定记录格式

送检单位 检定日期|
仪器信息 被检器 标准器

仪表名称

型号规格

制造单位

仪器编号

测量范围

准确度等级

依据文件 有效期

环境温度 相对湿度 检定员 |核验员|
外观检查 密封性检查 绝缘电阻

零点 时间/min 。 15 30 45 60 计算值(%)

漂移 输出值( ) 

实际输出值(
标准压力值

第一次检定 第二次检定 第二次检定

正行程 反行程 正行程 反行程 正行程 反行程

静压影响
零位输出值(不加压) 零位输出值(加压)

计算值

灵敏度 b= 周期稳定性 Sb= 

工作直线(曲线〉
采用 直线作为工作直线方程

方程

重复性 ~R= 迟滞 ~H= 

线性〈曲线符合度) ~L (~c) = 供电电压(或电流〉

基本误差 A= 

检定结论

14 
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附录 C

压力传感器(静态)检定证书/检定结果通知书内页格式

压力传感器(静态)检定证书检定结果页格式

证书编号 xxxxxx一xxxx

检定结果
1.外观:

2. 密封性:

3. 绝缘电阻:

4. 零点漂移 2

5. 灵敏度:

6. 周期稳定性:

7. 重复性%

8. 迟滞%

9. 线性(曲线符合度): % 
10. 基本误差%

11.静压影响:

12. 工作直线(曲线〉方程:

采用一一一一直线作为工作直线方程。
检定结论:符合 级

注:以上项目在传感器供电电压(或电流)为

以下空白

时进行检定。

15 
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压力传感器(静态)检定结果通知书检定结果页格式

16 

1.外观:

2. 密封性:

3. 绝缘电阻:

4. 零点漂移 2

5. 灵敏度:

6. 周期稳定性:

7. 重复性%

8. 迟滞%

证书编号 xxxxxx一xxxx

检定结果

9. 线性(曲线符合度): % 
10. 基本误差%

11.静压影响:

12. 工作直线(曲线)方程:

采用一一一直线作为工作直线方程。

检定结论:

检定不合格项目和内容:

注:以上项目在传感器供电电压(或电流)为一一时进行检定。

以下空白
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